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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T16491—2008《电子式万能试验机》,与GB/T16491—2008相比,除结构调整和

编辑性改动外,主要技术变化如下:
———更改了适用范围(见第1章,2008年版的第1章);
———更改了对弯曲试验装置的要求,增加了“弯曲支座间距应可调整”的要求(见5.3.4.2,2008年版

的5.3.4.2);
———更改了对测力系统清零和调零功能的要求,删除了“调零”要求(见5.4.1.4,2008年版的

5.4.1.4);
———更改了检验用器具同轴度测试仪的要求,将“±2%”更改为“±1%”(见6.2,2008年版的6.2);
———更改了试验机耐运输颠簸性能试验的试验条件(见6.12,2008年版的6.12);
———更改了型式检验的判定规则(见7.3.2,2008年版的7.3.2)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国试验机标准化技术委员会(SAC/TC122)归口。
本文件起草单位:中机试验装备股份有限公司、华测检测认证集团股份有限公司、济南鑫光试验机

制造有限公司、浙江礼显试验仪器制造有限公司、承德市金建检测仪器有限公司、昆山市创新科技检测

仪器有限公司、上海华龙测试仪器有限公司、深圳万测试验设备有限公司、苏州拓博机械设备有限公司、
浙江锡仪试验机制造有限公司、美特斯工业系统(中国)有限公司、江苏明珠试验机械有限公司。

本文件主要起草人:金宏波、黄庆、王建国、孙宝瑞、沈一炯、张香玲、陶泽成、徐务本、钟辛、叶建荣、
汪义湘、肖丛寅、朱安明。

本文件及其所代替文件的历次版本发布情况为:
———1996年首次发布为GB/T16491—1996,2008年第一次修订;
———本次为第二次修订。
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电子式万能试验机

1 范围

本文件规定了电子式万能试验机的主参数系列、技术要求、检验方法、检验规则、标志与包装。
本文件适用于金属材料力学性能试验用电子式万能试验机(以下简称“试验机”)的设计、制造和

检验。
非金属材料力学性能试验用电子式万能试验机的设计、制造和检验参照执行。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T2611—2022 试验机 通用技术要求

GB/T13634 金属材料 单轴试验机检验用标准测力仪的校准

GB/T16825.1 金属材料 静力单轴试验机的检验与校准 第1部分:拉力和(或)压力试验机 
测力系统的检验与校准

GB/T22066—2008 静力单轴试验机用计算机数据采集系统的评定

GB/T36416.1 试验机词汇 第1部分:材料试验机

JB/T6146—2020 引伸计 技术条件

JB/T6147—2007 试验机包装、包装标志、储运技术要求

3 术语、定义和符号

3.1 术语和定义

GB/T36416.1界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1 
分辨力 resolutionofaindicatingdevice
试验机的指示装置能有效辨别被测量的两相邻值的能力。

3.1.2 
鉴别阈 discriminationthreshold
使试验机输出量示值产生一个可察觉变化响应的最小输入变化。

3.2 符号

下列符号适用于本文件(见表1)。
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