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前　　言

　　本标准对应于ＩＴＵＲＭ．８２３３《海上无线电信标在１区以２８３．５ｋＨｚ～３１５ｋＨｚ频段和在２、３区

以２８５ｋＨｚ～３２５ｋＨｚ频段发送差分ＧＮＳＳ数据的技术特性》，与ＩＴＵＲＭ．８２３３一致性程度为非等

效，并参考了ＩＥＣ６１１０８４：２００４《全球导航卫星系统（ＧＮＳＳ）　第４部分：船载ＤＧＰＳ和ＤＧＬＯＮＡＳＳ海

上无线电信标接收设备性能要求、测试方法和结果》的部分内容制定。

本标准代替ＧＢ／Ｔ１７４２４—１９９８《差分全球定位系统（ＤＧＰＳ）技术要求》。

本标准与ＧＢ／Ｔ１７４２４—１９９８相比主要变化如下：

———增加了定义和缩略语（见第３章）；

———增加了ＤＧＮＳＳ技术特性（见６．３）；

———增加了船载ＤＧＰＳ／ＤＧＬＯＮＡＳＳ无线电信标接收机技术要求（见６．４）；

———增加了ＤＧＬＯＮＡＳＳ方面的内容（见第７章）；

———电文内容与信号格式中，新增加了电文类型４、３１、３４、３２、３３、３５、３６和２７（见７．５、７．１０、７．１１、

７．１２、７．１３、７．１４、７．１５）；

———在电文播发中增加了“ＤＧＰＳ／ＤＧＬＯＮＡＳＳ”组合播发（见第８章）；

———删除高频与甚高频无线电台的有关要求（１９９８年版的第８章和９．４）。

本标准由中华人民共和国交通运输部提出。

本标准由交通部信息通信及导航标准化技术委员会归口。

本标准起草单位：烟台海事局、中国交通通信中心。

本标准主要起草人：王志利、孔祥伦、苗猛、邓振斌。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１７４２４—１９９８。

Ⅰ

犌犅／犜１７４２４—２００９



差分全球导航卫星系统（犇犌犖犛犛）技术要求

１　范围

本标准规定了差分全球导航卫星系统（ＤＧＮＳＳ）的基本构成、播发台选址、技术要求、电文内容与信

号格式、电文播发进程和沿海无线电信标ＤＧＰＳ的发射特性。

本标准适用于水上ＤＧＰＳ／ＤＧＬＯＮＡＳＳ播发台和接收台的设计、研制和使用，对其他ＤＧＰＳ／ＤＧ

ＬＯＮＡＳＳ播发业务也适用。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ１９３９１　全球定位系统（ＧＰＳ）术语及定义

ＩＥＣ６１１６２１／２　航海无线电通信设备和系统数字接口

ＲＴＣＭ１０４０２．３　差分ＧＮＳＳ服务标准（２．３版）（ＲＴＣＭＲｅｃｏｍｍｅｎｄｅｄＳｔａｎｄａｒｄｓｆｏｒＤｉｆｆｅｒｅｎｔｉａｌ

ＧＮＳＳＳｅｒｖｉｃｅ，Ｖｅｒｓｉｏｎ２．３）［（国际）海事无线电技术委员会］

３　术语、定义和缩略语

３．１　术语和定义

ＧＢ／Ｔ１９３９１确立的以及下列术语和定义适用于本标准。

３．１．１

　　修正的犣计数　犿狅犱犻犳犻犲犱犣犮狅狌狀狋

差分数据电文的参考时间。Ｚ计数从ＧＰＳ或ＧＬＯＮＡＳＳ时间的每个小时的０ｓ开始计数，最大计

数范围为３５９９．４ｓ，计数分辨率为０．６ｓ。通常用来计算ＧＰＳ或ＧＬＯＮＡＳＳ的校正时间，同样用户接

收机也可计算其他的时间。

３．１．２

　　序列数　狊犲狇狌犲狀犮犲狀狌犿犫犲狉

每接收一个头序列数就加一，可用于辅助同步。

３．１．３

　　数据发布　犻狊狊狌犲狅犳犱犪狋犪（犐犗犇）

基准台播报的ＩＯＤ为ＧＰＳ导航电文中用于计算校正量，对应ＧＰＳ星历数据的数值。这是确保用

户设备计算的关键，基准台校正也是基于同一广播轨道和时钟参数的数据。

３．１．４

　　比例因子　狊犮犪犾犲犳犪犮狋狅狉

伪距校正的比例因子有两种状态可用，见表１。用于保持位置精度，增大校正距离。

表１　比例因子

编码 编　　号 说　　明

０ （０） 伪距校正的比例因子为０．０２ｍ，距离变化率的比例因子为０．００２ｍ／ｓ。

１ （１） 伪距校正的比例因子为０．３２ｍ，距离变化率的比例因子为０．０３２ｍ／ｓ。

１
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