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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件是GB/T9239《机械振动 转子平衡》的第13部分。GB/T9239已经发布了以下部分:
———第12部分:具有挠性特性的转子的平衡方法与允差;
———第13部分:大中型转子现场平衡的准则和安全防护;
———第14部分:平衡误差的评估规程;
———第21部分:平衡机的描述与评定;
———第31部分:机器不平衡易变性和不平衡灵敏度;
———第32部分:轴与配合件平衡的键准则。
本文件代替GB/T28785—2012《机械振动 大中型转子现场平衡的准则和防护》。本文件与

GB/T28785—2012相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:
———删除了ISO2041和术语“现场平衡”(见GB/T28785—2012的第3章);
———将“幅值”更改为“量值”(见第5章,GB/T28785—2012的第5章);
———将“临界速度”更改为“共振速度”(见第9章,GB/T28785—2012的第9章)。
本文件等同采用ISO21940-13:2012《机械振动 转子平衡 第13部分:大中型转子现场平衡的准

则和安全防护》。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国机械振动、冲击与状态监测标准化技术委员会(SAC/TC53)提出并归口。
本文件起草单位:郑州机械研究所有限公司、华电电力科学研究院有限公司、河南九域恩湃电力技

术有限公司、南方电网电力科技股份有限公司、浙江大学、中国计量科学研究院、卧龙电气南阳防爆集团

股份有限公司、青岛海洋科学与技术国家实验室发展中心、杭州汽轮机股份有限公司、广州勇艺邦电子

科技有限公司、西安热工研究院有限公司、上海发电设备成套设计研究院有限责任公司、中国石油化工

股份有限公司齐鲁分公司。
本文件主要起草人:马卫平、黄海舟、郭辉、刘石、陈章位、蔡晨光、慎政、邴汉昆、王泽威、李孔形、

郭玉杰、赵雷、丁旭东、张学延、李汪繁、邓剑、王彦杰、杨毅。
本文件所代替文件历次版本发布情况为:
———GB/T28785,2012年首次发布。
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引  言

  转子不平衡引起的振动是旋转机械设计和维修中最关键的问题之一。它产生的动态力会对机器和

人类的健康和安全产生不利影响。
平衡是检验一个转子的质量分布,必要时对其进行校正,使剩余不平衡量,或者轴颈或轴承支承的

振动,或者轴承上的力在规定限值内的过程。

GB/T9239《机械振动 转子平衡》以通用的方式解释平衡,使用特定的术语和定义,帮助使用者选

择适当的平衡方法,为平衡技术的应用提供指导。包含了平衡领域大多数的标准,分为五个主要领域:
引言、词汇、平衡方法和允差、平衡机、为了平衡的机械设计,拟由以下部分构成。

———第1部分:引言。目的在于给出平衡技术在GB/T9239系列文件中使用的一般背景,并指导

使用者了解该系列的相应部分,包括词汇、平衡方法和允差、平衡机和为了平衡的机械设计。
———第2部分:词汇。目的在于定义用于平衡的词汇,给出平衡词汇的字母索引和平衡机术语的图

解指南。
———第11部分:具有刚性特性的转子的平衡方法与允差。目的在于给出用于刚性转子的平衡方法

和允差。规定了允许剩余不平衡的量值、校正面必要的数目、校正面剩余不平衡允差的分配和

如何解释平衡过程中的误差。
———第12部分:具有挠性特性的转子的平衡方法与允差。目的在于给出用于挠性转子的平衡方法

和允差。给出了挠性转子的典型结构形式,规定了根据自身特点的平衡要求,列出了平衡方

法,提供了最终平衡状态的评定方法以及给出了不平衡允差的指南。
———第13部分:大中型转子现场平衡的准则和安全防护。目的在于给出大中型转子在其自身轴承

中现场平衡的程序。阐述了适合做现场平衡的条件、所需的仪器、安全措施的内容以及报告和

维护记录的要求。
———第14部分:平衡误差的评估规程。目的在于给出用于评估平衡误差的程序,并规定了转子不

平衡测量过程中的误差识别、评估已识别的误差和确定剩余不平衡时考虑误差的要求。
———第21部分:平衡机的描述与评定。目的在于给出平衡机性能评价的要求。
———第23部分:平衡机防护罩和测量工位的其他保护措施。目的在于给出平衡机防护罩和其他保

护措施的要求,定义防护罩和其他保护措施提供的不同等级的保护,并给出每一级防护的适用

范围。
———第31部分:机器不平衡易变性和不平衡灵敏度。目的在于给出确定机器振动对不平衡的灵敏

度的方法,并提供了考虑共振转速与工作转速接近时振动灵敏度的评价指南。
———第32部分:轴与配合件平衡的键准则。目的在于给出用键连接的转子组件在单个部件平衡时

的唯一准则。
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机械振动 转子平衡 第13部分:
大中型转子现场平衡的准则和安全防护

1 范围

本文件规定了大中型转子在其自身轴承中现场平衡的程序。阐述了适合做现场平衡的条件、所需

的仪器、安全措施的内容以及报告和维护记录的要求。
本文件适用于现场平衡合同的基础。
本文件不提供从测得的振动数据计算校正质量方法的指南。
注:本文件规定的程序适合大中型机器。然而,在小型机器需要保持好的振动特性和校正质量配置记录时,很多原

理同样适用于小型机器。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

ISO2954 旋转与往复式机器的机械振动 对振动烈度测量仪的要求(Mechanicalvibrationof
rotatingandreciprocatingmachinery—Requirementsforinstrumentsformeasuringvibrationseverity)

注:GB/T13824—2015 旋转与往复式机器的机械振动 对振动烈度测量仪的要求(ISO2954;2012,IDT)

ISO7919(所有部分) 机械振动 在旋转轴上测量评价机器的振动(Mechanicalvibration—Eval-
uationofmachinevibrationbymeasurementsonrotatingshafts)

注:GB/T11348(所有部分) 机械振动 在旋转轴上测量评价机器的振动[ISO7919(所有部分)]

ISO10816(所有部分) 机械振动 在非旋转部件上测量评价机器的振动(Mechanicalvibration—

Evaluationofmachinevibrationbymeasurementsonnon-rotatingparts)
注:GB/T6075(所有部分) 机械振动 在非旋转部件上测量评价机器的振动[ISO10816(所有部分)]

ISO10817-1 转轴振动测量系统 第1部分:径向振动的相对和绝对检测(Rotatingshaft
vibrationmeasuringsystems—Part1:Relativeandabsolutesensingofradialvibration)

注:GB/T21487.1—2008 转轴振动测量系统 第1部分:径向振动的相对和绝对检测(ISO10817-1:1998,IDT)

ISO21940-2 机械振动 转子平衡 第2部分:词汇(Mechanicalvibration—Rotorbalancing—

Part2:Vocabulary)
注:GB/T6444—2008 机械振动 平衡词汇(ISO1925:2001,IDT)

ISO21940-11 机械振动 转子平衡 第11部分:具有刚性特性的转子的平衡方法与允差 (Me-
chanicalvibration—Rotorbalancing—Part11:Proceduresandtolerancesforrotorswithrigidbehav-
iour)

注:GB/T9239.1—2006 机械振动 恒态(刚性)转子平衡品质要求 第1部分:规范与平衡允差的检验(ISO
1940-1:2003,IDT)

ISO21940-12 机械振动 转子平衡 第12部分:具有挠性特性的转子的平衡方法与允差 (Me-
chanicalvibration—Rotorbalancing—Part12:Proceduresandtolerancesforrotorswithflexiblebe-
haviour)

注:GB/T9239.12—2021 机械振动 转子平衡 第12部分:具有挠性特性的转子的平衡方法与允差(ISO21940-
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