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前　　言

　　 本 标 准 是 由 ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７《模 糊 控 制 装 置 和 系 统 　 第 １ 部 分：基 本 术 语》和

ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７《模糊控制装置和系统　第２部分：模糊控制单元性能检测一本要求》两标准整合

而成的。

本标准并非试图替代家用电器、复杂系统、工业过程的测量及控制的有关产品的现存标准。使用模

糊控制技术的产品均应满足电工电子产品的可靠性和安全性的有关标准的相应要求。

本标准与ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７和ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７相比，结构和内容都有较大改动，主要变

化如下：

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的“３　基础术语”、“４　模糊推理术语”和“５　模糊控制术语”和

ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７的“３　定义”修改合并为本标准的“３　术语和定义”；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的３．１１的“［０．１］”修改为本标准的“［０，１］”（ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７

的３．１１，本标准的３．１１）；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的３．１３的“作成”修改为本标准的“组成”（ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的

３．１３，本标准的３．１３）；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的４．２．１的“４．３”修改为本标准的“３．２０”（ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的

４．２．１，本标准的３．１９．１）；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的 “则……”修改为本标准的“若……”（ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的

４．１１，本标准的３．２８）；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７的“图３”中增加“…”；

———将ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７的“图１”“图２”“图３”修改为“图１各规则块平行、独立实现模糊推

理”“图２各规则块平行实现模糊推理，各规则块的输出为同类量”“图３各规则块分别实现模

糊推理，规则块的部分输出作为其他规则块的输入”；

———删除了ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７的附录Ａ和附录Ｂ。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会第二分技术委员会归口。

本标准负责起草单位：西南大学、中国四联仪器仪表集团。

本标准参加起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、北京机械工业自动化研究所。

本标准主要起草人：张为群、张渝、祁虔、刘进。

本标准参加起草人：冯晓升、谢兵兵。

本标准所代替标准的历次发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１７１６５．１—１９９７；

———ＧＢ／Ｔ１７１６５．２—１９９７。
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模糊控制装置和系统性能评定方法

１　范围

本标准确定了同模糊控制装置和系统有关的基础术语、模糊推理术语和控制术语，对模糊控制单元

的性能检测提出了一般要求，规定了模糊控制单元基本性能检测方法和评价准则。

本标准适用于模糊控制装置和有关标准的制定，适用于该领域内系统和产品的研究、设计、开发和

生产的相应技术文件的编制以及贸易、教学等工作，也适用于使用基于模糊逻辑的控制技术（以下简称

为模糊控制技术）的有关产品和附件。涉及模糊控制技术的其他工作也可参照使用。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ５２７１．２—１９８８　数据处理词汇　０２部分　算术和逻辑运算（ｅｑｖＩＳＯ２３８２２：１９７６）

ＧＢ／Ｔ２８２８．１—２００３　计数抽样检验程序　第１部分：按接收质量限（ＡＱＬ）检索的逐批检验抽样

计划（ＩＳＯ２８５９１：１９９９，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１０１１１—１９８８　利用随机数骰子进行随机抽样的方法

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

集合　狊犲狋

具有某种给定性质或某些共同性质的有限个或无限个任何种类物体、对象或概念的整体。

（ＧＢ／Ｔ５２７１．２—１９８８附录Ｃ００１）

３．２

元素（关于集合的）　犲犾犲犿犲狀狋（狅犳犪狊犲狋）

具有可用以构成集合这样一种特性的物体、对象或概念。（ＧＢ／Ｔ５２７１．２—１９８８附录Ｃ００２）

３．３

子集　狊狌犫狊犲狋

一种集合，其中每一元素是另一给定集合的元素。（ＧＢ／Ｔ５２７１．２—１９８８附录Ｃ００４）

３．４

论域　狌狀犻狏犲狉狊犲狅犳犱犻狊犮狅狌狉狊犲

所论及事物（物体、对象或概念）的全体。

３．５

变量　狏犪狉犻犪犫犾犲

一对象，在给定的应用中未赋予它实际值以前，其值不定，或其值在已知界限内不定。

（ＧＢ／Ｔ５２７１．２—１９８８附录Ｃ００９）

３．６

函数　犳狌狀犮狋犻狅狀

一种数学对象，其值（即因变量的值）以指定的方法随一个或多个自变量的值而定。对应于这些自
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