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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准代替GB/T25686—2010《土方机械 司机遥控的安全要求》,本标准与GB/T25686—2010

相比,除编辑性修改外主要技术变化如下:
———修改了标准名称;
———修改了范围的相关内容。(见第1章,2010年版的第1章);
———第2章“规范性引用文件”中增加和删除部分引用标准(见第2章,2010年版的第2章);
———第3章增加了部分术语及其定义(见第3章的3.2、3.3、3.4和3.11);
———修改了第4章的标题(见第4章,2010年版的第4章);
———增加、修改和删除了司机遥控的要求的部分内容(见第4章,2010年版的第4章);
———修改了前进方向标记的相关内容(见第5章,2010年版的第5章);
———修改了说明书的部分内容(见第6章,2010年版的第6章);
———增加了资料性附录A(见附录A)。
本标准使用翻译法等同采用ISO15817:2012《土方机械 司机遥控装置的安全要求》。
与本标准中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:
———GB/T4208—2017 外壳防护等级(IP代码)(IEC60529:2013,IDT);
———GB/T8498—2017 土方机械 基本类型 识别、术语和定义(ISO6165:2012,IDT);
———GB/T8593.1—2010 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第1部分:通用符

号(ISO6405-1:2004,IDT);
———GB/T8593.2—2010 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第2部分:机器、工

作装置和附件的特殊符号(ISO6405-2:1993,IDT);
———GB20178—2014 土方机械 机器安全标签 通则(ISO9244:2008,IDT);
———GB/T22359—2008 土方机械 电磁兼容性(ISO13766:2006,IDT);
———GB/T16754—2008 机械安全 急停 设计原则 (ISO13850:2006,IDT)。
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国土方机械标准化技术委员会(SAC/TC334)归口。
本标准起草单位:南安市中机标准化研究院有限公司、厦门厦工机械股份有限公司、徐工集团工程

机械有限公司江苏徐州工程机械研究院、天津工程机械研究院有限公司。
本标准主要起草人:朱斌、江蕾、宋天佳、刘锡霞。
本标准所代替标准的历次版本发布情况:
———GB/T25686—2010。
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土方机械 司机遥控装置的安全要求

1 范围

本标准适用于ISO6165中定义的土方机械用司机遥控装置的基本安全要求。
本标准不适用于不受司机协助就可使机器自行工作的自主控制系统,也不适用于非遥控机器上的

附属装置的遥控。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

ISO6165 土方机械 基本类型 识别、术语和定义(Earth-movingmachinery—Basictypes-Iden-
tificationandtermsanddefinitions)

ISO6405-1 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第1部分:通用符号(Earth-
movingmachinery—Symbolsforoperatorcontrolsandotherdisplays—Part1:Commonsymbols)

ISO6405-2 土方机械 司机操纵装置和其他显示装置用符号 第2部分:机器、工作装置和附件

的特殊符号(Earth-movingmachinery—Symbolsforoperatorcontrolsandotherdisplays—Part2:Spe-
cificsymbolsformachines,equipmentandaccessories)

ISO9244 土方机械 机器安全标签 通则(Earth-movingmachinery—Machinesafetylabels—

Generalprinciples)

ISO13766 土方机械 电磁兼容性(Earth-movingmachinery—Electromagneticcompatibility)

ISO13850 机械安全 急停 设计原则(Safetyofmachinery—Emergencystop—Principlesfor
design)

ISO15998 土方机械 采用电子元件的机械控制系统(MCS) 功能安全性能准则和试验(Earth-
moving machinery—Machine-controlsystems (MCS)usingelectroniccomponents—Performance
criteriaandtestsforfunctionalsafety)

IEC60068-2-31 环境试验 第2-31部分:试验 试验Ec:粗处理冲击(主要用于设备型试样)
(Environmentaltesting—Part2-31:Tests—TestEc:Roughhandlingshocks,primarilyforequipment-
typespecimens)

IEC60529 外壳防护等级(IP代码)[Degreesofprotectionprovidedbyenclosures(IPcode)]

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。
3.1 

控制电缆 controlcable
在遥控箱和接收装置之间传输信号的电线。

3.2 
直接操纵 directcontrol
对和司机身体接触的机器的操纵。
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