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前　　言

ＧＢ／Ｔ１５９６９《可编程序控制器》分为以下几部分：

———第１部分：通用信息；

———第２部分：设备特性；

———第３部分：编程语言；

———第４部分：用户导则；

———第５部分：通信；

———第６部分：基于现场总线的可编程控制器通信；

———第７部分：模糊控制编程。

本部分为ＧＢ／Ｔ１５９６９的第７部分。

本部分等同采用ＩＥＣ６１１３１７：２０００《可编程序控制器　第７部分：模糊控制编程》（英文版）。

根据ＧＢ／Ｔ１．１—２０００《标准化工作导则　第１部分：标准的结构和编写规则》，对ＩＥＣ６１１３１７：

２０００进行了下列编辑性修改：

ａ）　“本标准”改为了“本部分”；

ｂ）　删除了ＩＥＣ６１１３１７：２０００的前言；

ｃ）　凡有“ＩＥＣ６１１３１”的地方改为“ＧＢ／Ｔ１５９６９”；

ｄ）　用小数点“．”代替作小数点的逗号“，”；

本部分代替ＧＢ／Ｔ１７１６５．３—２００１《模糊控制装置和系统　第３部分：可编程控制器　模糊控制编程》。

本部分与ＧＢ／Ｔ１７１６５．３２００１相比，主要变化如下：

———将“模糊控制装置和系统　第３部分：可编程控制器　模糊控制编程”改为了“可编程序控制器

　第７部分：模糊控制编程”；

———将标准号由“ＧＢ／Ｔ１７１６５．３—２００１”改为“ＧＢ／Ｔ１５９６９．７—２００８”；

———“定义”改为“术语和定义”（ＧＢ／Ｔ１７１６５．３—２００１的第３章；本部分的第３章）；

———将第３章中术语的排列顺序，按照ＩＥＣ６１１３１７：２０００中术语的排列顺序进行了调整

（ＧＢ／Ｔ１７１６５．３—２００１的第３章；本部分的第３章）；

———根据ＧＢ／Ｔ１．１—２０００，进行了重新排版。

本部分的附录Ａ、附录Ｂ、附录Ｃ、附录Ｄ、附录Ｅ都是资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会第五分技术委员会归口。

本部分负责起草单位：西南大学、中国四联仪器仪表集团。

本部分参加起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、北京机械工业自动化研究所。

本部分主要起草人：唐 雁、陈映萍、黄巧莉、刘进。

本部分参加起草人：冯晓升、谢兵兵。

本部分所代替标准的历次发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１７１６５．３—２００１。
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可编程序控制器

第７部分：模糊控制编程

１　范围

ＧＢ／Ｔ１５９６９的本部分定义了在可编程控制器中应用模糊控制的编程语言。

本部分规定了制造商和用户将模糊控制应用集成于ＧＢ／Ｔ１５９６９．３—２００５规定的可编程序控制器

语言中的基本方法，以及在不同编程系统之间交换可移植模糊控制程序的可能性。

为了帮助读者理解本部分内容，附录Ａ简单介绍了模糊控制和模糊逻辑的最基本内容。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１５９６９的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文件，

其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成协议的

各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本部分。

ＧＢ／Ｔ２９００．５６—２００２　电工术语　自动控制（ＩＥＣ６００５０３５１：１９９８，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１５９６９．３—２００５　可编程序控制器　第３部分：编程语言（ＩＥＣ６１１３１３：２００２，ＩＤＴ）

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本部分。

其他有关编程语言的定义由ＧＢ／Ｔ１５９６９．３—２００５确定。

注：本章定义的术语在定义主体中以黑体字出现。

３．１

综合　犪犮犮狌犿狌犾犪狋犻狅狀

把各条控制规则推理的结果汇总成一个总的推理结果。

注：即推理结果的聚集。

３．２

聚集　犪犵犵狉犲犵犪狋犻狅狀

由一条规则的多个子条件的隶属度计算该条规则条件（前件部分）的满足程度。

注：即确定一条规则的激活程度。

３．３

激活　犪犮狋犻狏犪狋犻狅狀

规则条件的满足程度作用于一个输出模糊集的过程。

３．４

结论　犮狅狀犮犾狌狊犻狅狀

简单或多维模糊条件语句“若……，则……”中的“则……”部分。

注：控制规则的输出，也称后件（ｃｏｎｓｅｑｕｅｎｔ）。

３．５

条件　犮狅狀犱犻狋犻狅狀

简单或多维模糊条件语句“若……，则……”中的“若……”部分。

注：也称前件（ａｎｔｅｃｅｄｅｎｔ），由模糊算子ＡＮＤ，ＯＲ，ＮＯＴ结合各子条件组成的一个表达式。
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