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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准代替 GB/T20341—2006《农林拖拉机和自走式机械 操作者操纵机构 操纵力、位移量、

操纵位置和方法》。
本标准与GB/T20341—2006相比,除编辑性修改外主要技术差异如下:
———修改了部分术语和定义(见第3章,2006年版第3章);
———修改了部分操纵装置的操纵方法(见表1,2006年版第5章);
———增加了关于虚拟操纵终端的要求(见附录B);
———增加了关于操作装置着色规则的要求(见附录C)。
本标准使用翻译法等同采用ISO15077—2008《农林拖拉机和自走式机械 操作者操纵装置 操

纵力、操纵方向、操纵位置和方法》。
与本标准中规范性引用的国际文件有一致性对应关系的我国文件如下:

GB/T4269.1—2000 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装

置用符号 第1部分:通用符号(ISO3767-1:1991,IDT)

GB/T4269.2—2000 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装

置用符号 第2部分:农用拖拉机和机械用符号(ISO3767-2:1991,IDT)
本标准由中国机械工业联合会提出。
本标准由全国农业机械标准化技术委员会(SAC/TC201)归口。
本标准起草单位:中国农业机械化科学研究院、福田雷沃国际重工股份有限公司。
本标准主要起草人:赵丽伟、叶理、岳芹、郑悦、张琦、王博、杨亚婷。
本标准所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB/T20341—2006。
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农业拖拉机和自走式机械 操作者操纵
装置 操纵力、操纵方向、操纵位置和方法

1 范围

本标准规定了农业拖拉机和自走式机械操作者坐姿操作时,手动或脚动操纵装置的操纵方法和

要求。
本标准给出了操纵装置的最大操纵力、移动方向和安装位置的建议。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

ISO3767-1 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装置用符号

第1部分:通用符号(Tractors,machineryforagricultureandforestry,poweredlawnandgardene-
quipment—Symbolsforoperatorcontrolsandotherdisplays—Part1:Commonsymbols)

ISO3767-2 农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械 操作者操纵机构和其他显示装置用符号

第2部分:农用拖拉机和机械用符号(Tractors,machineryforagricultureandforestry,poweredlawn
andgardenequipment—Symbolsforoperatorcontrolsandotherdisplays—Part2:Symbolsforagri-
culturaltractorsandmachinery)

ISO11783-6 农林用拖拉机和机械 串行控制和通信数据网 第6部分:虚拟终端(Tractorsand
machineryforagricultureandforestry—Serialcontrolandcommunicationsdatanetwork—Part6:

Virtualterminal)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
操纵装置 control
由操作者操作引起机器、机器的附件或机具动作的装置。

3.2
操纵装置操纵力 controlactuatingforce
施加在操纵装置接触表面的中心、沿操纵装置移动方向并垂直于接触表面,以实现操纵功能的力。
注:操纵力不一定是操作者施加的有代表性的力。

3.3
前方 forward
按制造商规定,机器处于向前行驶状态,坐在位于正常安装位置的驾驶座上的操作者面向的方向。

3.4
操纵装置最低强度 minimumcontrolstrength
操纵装置承受操作者施加的单方向最大的力而不损坏或不影响其原有功能的能力。
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