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表４１　ＣｈａｎｎｅｌＥｒｒｏｒＴｙｐｅ的使用 ７３!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表４２　ＤｉａｇｎｏｓｉｓＤａｔａ的使用 ７３!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表４３　用于“通信系统接口”的特定ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ参数概述 ７５!!!!!!!!!!!!!!!!

表４４　按参数号列出的ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ特定参数 ７５!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!

表４５　应用类的特定通信功能 ７６!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!!
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前　　言

ＧＢ／Ｚ２５７４０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ》分为如下２个部分：

ＧＢ／Ｚ２５７４０．１—２０１０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ　第１部分：行规规范》；

ＧＢ／Ｚ２５７４０．２—２０１０《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ　第２部分：行规到网络

技术的映射》；

本指导性技术文件为ＧＢ／Ｚ２５７４０第２部分。

ＧＢ／Ｚ２５７４０．２—２０１０修改采用ＰＲＯＦＩＢＵＳ国际组织技术规范《ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ驱动

行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ技术规范》，在技术内容上与原技术规范没有差异，为方便我国用户使用，在文本结构

编排上进行了调整，并按ＧＢ／Ｔ１．１的要求进行编辑。

本指导性技术文件由中国机械工业联合会提出。

本指导性技术文件由全国工业过程测量和控制标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１２４）归口。

本指导性技术文件起草单位：机械工业仪器仪表综合技术经济研究所、中科院（沈阳）自动化研究

所、西南大学、山东大学、清华大学、北京理工大学、深圳市步进科技有限公司、上海自动化仪表股份有限

公司、上海工业自动化仪表研究所、西门子（中国）有限公司、伦茨（上海）机电传动有限公司。

本指导性技术文件主要起草人：王麟琨、刘丹、王春喜、杨志家、刘枫、张承瑞、谢素芬、肖曦、冬雷、

丁露、池家武、包伟华、彭瑜、欧阳劲松、惠敦炎、陈忠华、侯凯。
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引　　言

ＩＥＣ６１８００７１描述了控制系统和可调速电气传动系统（ＰＤＳ）之间一种通用的接口。这种接口可

以被嵌入控制系统内。控制系统本身也可以置于驱动器内（也称之为“灵巧驱动器”或“智能驱动器”）。

通用的ＰＤＳ接口不为任何通信网络技术（例如ＰＲＯＦＩＢＵＳ和ＰＲＯＦＩＮＥＴ）所专用。ＩＥＣ６１８００７１的

附录中规定了不同驱动行规类型对通用ＰＤＳ接口的映射。

有多种物理接口可供利用（模拟式和数字式的输入和输出，串行和并行的接口，现场总线和网络）。

对于某些应用领域（如运动控制）和某些驱动类（如标准驱动器，定位装置），现已定义了基于特定物理接

口的行规。相应驱动器和应用程序接口的实现则是专用的，并且是多种多样的。

ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ定义了一组被映射到ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规的通用的驱动控制功能、参数和状态机或工作

顺序的描述。

ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ符合ＩＥＣ６１８００７系列标准。ＩＥＣ６１８００７１提供了一种访问驱动器的功能和数据的

方式，而该方式与所用的驱动行规和通信接口无关。目的是建立一种适合于映射到不同通信接口的通

用功能和对象的通用驱动器模型，从而能够提供控制器中的运动控制（或速度控制，或驱动控制应用）的

通用实现，而无需任何专门的驱动器实现的知识。定义通用接口的原因如下：

对于驱动设备制造商：

———向系统集成商提供的支持可以少花精力；

———由于采用通用的名词术语，在描述驱动功能时相对简便；

———驱动器的选用不取决于可用的专门技术支持。

对于控制设备制造商：

———不受总线技术影响；

———易于进行设备的集成；

———与驱动器的制造商无关。

对于系统集成商（构建模块、机器、成套装置等）：

———对于设备集成可以少花精力；

———对于驱动模型化的理解方式是惟一的；

———与总线通信技术无关。

采用若干不同的驱动器和特定的控制系统来设计运动控制的应用时，需要花费很多精力。为实现

系统软件和理解各个部件的功能型描述，都可能耗费项目的资源。在某些情形下这些驱动器不能共享

相同的物理接口。有些控制设备仅支持一种接口，而这样的接口恰恰又不能得到特定驱动器的支持。

另一方面，又规定了不相兼容的功能和数据结构。这就使得系统集成商不得不为应用软件编写接口软

件，以处理原本不应由他们负责的工作。

某些应用需要在现有配置中进行设备替换或新设备的集成。这样就会面对不同的不相兼容的解决

方案。采用一种驱动行规和制造商特定的扩展的解决方案，可能是不可接受的。这就降低了选择的自

由度，使所选择的设备从最适合于该应用改变至可用于特定物理接口并得到控制器支持。

图１表示本部分与ＩＥＣ６１８００和ＩＥＣ／ＴＲ６２３９０的关系。设计符合本指导性技术文件的设备不需

符合ＩＥＣ６１８００７１中通用ＰＤＳ接口规范。ＩＥＣ６１８００７１可被用来指导人们从驱动器的抽象视角按

照ＩＥＣ６１８００７１中的抽象名词术语进行转换，例如将ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ的命令转换为更通用的术语。
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图１　犘犚犗犉犐犱狉犻狏犲文件结构

本指导性技术文件规定ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ的行规。

注：在ＩＥＣ６１８００７系列标准中称之为“行规类型３”。

本指导性技术文件规定了如何将 ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规（行规类型３）映射到 ＰＲＯＦＩＢＵＳＤＰ和

ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ。
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犘犚犗犉犐犅犝犛牔犘犚犗犉犐犖犈犜技术行规

犘犚犗犉犐犱狉犻狏犲

第２部分：行规到网络技术的映射

１　范围

本指导性技术文件规定了如何将ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ行规映射到不同的网络技术：

———ＰＲＯＦＩＢＵＳＤＰ，见第４章；

———ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ，见第５章。

注：本指导性技术文件规定的功能不保证功能安全，功能安全要求根据相关的标准、协议和法律采取额外的措施。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本指导性技术文件的引用而成为本指导性技术文件的条款。凡是注日期的

引用文件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本指导性技术文件，然而，鼓

励根据本指导性技术文件达成协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用

文件，其最新版本适用于本指导性技术文件。

ＧＢ／Ｔ２９００．５６—２００８　电工术语　控制技术（ＩＥＣ６００５０３５１：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１９６５９．１—２００５　工业自动化系统与集成　开放系统应用集成框架　第１部分：通用的参考

描述（ＩＳＯ１５７４５１：２００３，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２０５４０．５—２００６　测量和控制数字数据通信　工业控制系统用现场总线　类型３：

ＰＲＯＦＩＢＵＳ规范　第５部分：应用层服务定义（ＩＥＣ６１１５８５ｔｙｐｅ３：２００３，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｔ２０５４０．６—２００６　测量和控制数字数据通信　工业控制系统用现场总线　类型３：

ＰＲＯＦＩＢＵＳ规范　第６部分：应用层协议规范（ＩＥＣ６１１５８６ｔｙｐｅ３：２００３，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｚ２５７４０．１—２０１０　ＰＲＯＦＩＢＵＳ＆ＰＲＯＦＩＮＥＴ技术行规ＰＲＯＦＩｄｒｉｖｅ　第１部分：行规规范

ＧＢ／Ｚ２５１０５．１—２０１０　工业通信网络　现场总线规范　类型１０：ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ规范　第１部

分：应用层服务定义（ＩＥＣ６１１５８５１０：２００７，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｚ２５１０５．２—２０１０　工业通信网络　现场总线规范　类型１０：ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ规范　第２部

分：应用层协议规范（ＩＥＣ６１１５８６１０：２００７，ＭＯＤ）

ＧＢ／Ｚ２５１０５．３—２０１０　工业通信网络　现场总线规范　类型１０：ＰＲＯＦＩＮＥＴＩＯ规范　第３部

分：应用层通信行规（ＩＥＣ６１７８４２：２００７，ＭＯＤ）

ＩＥＣ６１１５８（所有部分）　工业通信网络　现场总线规范

ＩＥＣ６１７８４１：２００７　工业通信网络　行规　第１部分：现场总线行规

ＩＥＣ／ＴＲ６２３９０：２００５　通用自动装置　行规规范

ＩＳＯ／ＩＥＣ１９５０１　信息技术　开放式分布处理　通用建模语言（ＵＭＬ）（版本１．４．２）

３　术语和定义、缩略语

３．１　术语和定义

采用下列术语和定义适用于本指导性技术文件。

３．１．１　

实际值　犪犮狋狌犪犾狏犪犾狌犲

给定时刻的变量值。

１
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