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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２１４１２《石油天然气工业　水下生产系统的设计与操作》分为九个部分：

———第１部分：一般要求和推荐作法；

———第２部分：水下和海洋使用的挠性管系统；

———第３部分：过出油管（ＴＦＬ）系统；

———第４部分：水下井口和采油树设备；

———第５部分：水下脐带缆；

———第６部分：水下生产控制系统；

———第７部分：完井／维修立管系统；

———第８部分：水下生产系统的水下机器人（ＲＯＶ）接口；

———第９部分：遥控操作工具（ＲＯＴ）维修系统。

本部分为ＧＢ／Ｔ２１４１２的第９部分，对应于ＩＳＯ１３６２８９：２０００《石油天然气工业　水下生产系统的

设计和操作　第９部分：遥控操作工具（ＲＯＴ）维修系统》（英文版）。

本部分等同采用ＩＳＯ１３６２８９：２０００《石油天然气工业　水下生产系统的设计和操作　第９部分：遥

控操作工具（ＲＯＴ）维修系统》（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ１３６２８９：２０００。

为便于使用，本部分作了下列编辑性修改：

———“ＩＳＯ１３６２８的本部分”改为“ＧＢ／Ｔ２１４１２的本部分”或“本部分”；

———删除国际标准的前言。

本部分由中国石油天然气集团公司提出。

本部分由全国石油天然气标准化技术委员会归口。

本部分起草单位：中海石油（中国）有限公司研究中心。

本部分主要起草人：尤钊瑛、黄俊、孙政。
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石油天然气工业

水下生产系统的设计与操作

第９部分：遥控操作工具（犚犗犜）维修系统

１　范围

ＧＢ／Ｔ２１４１２的本部分规定了用于石油天然气工业的水下生产系统的ＲＯＴ维修系统和接口设备

功能的要求和推荐作法。

本部分不涉及有人操作的和以ＲＯＶ为基础的维修系统（例如海底管线的连接和组件的更换），也

不涉及垂直井口维修、内部出油管检测、采油树下入以及其相关设备。

２　术语、定义和缩略语

下列术语、定义和缩略语适用于ＧＢ／Ｔ２１４１２的本部分。

２．１　术语和定义

２．１．１

水下维修作业　狊狌犫狊犲犪犻狀狋犲狉狏犲狀狋犻狅狀

在水下完成的所有维修作业。

２．１．２

主要维修作业　狆狉犻犿犪狉狔犻狀狋犲狉狏犲狀狋犻狅狀

在维修任务进度计划内完成的全部工作。

２．１．３

犚犗犜系统　犚犗犜狊狔狊狋犲犿

专门的、无人的水下工具。这些工具用于起重能力超出浮游式ＲＯＶ系统能力时的遥控安装和组

件更换任务。

注：ＲＯＴ是具有控制和水面支持系统的有缆工具，用于完成专门的水下维修任务。它们通常由提升缆或提升缆与

脐带缆的组合缆进行收放，通过导向缆、专门的推力器或ＲＯＶ实现ＲＯＴ的横移。

２．１．４

收放系统　犱犲狆犾狅狔犿犲狀狋狊狔狊狋犲犿

所有与ＲＯＴ系统下水和回收有关的设备。

２．１．５

升沉补偿系统　犺犲犪狏犲犮狅犿狆犲狀狊犪狋犲犱狊狔狊狋犲犿

该系统用于补偿船的垂直运动对ＲＯＴ系统收放的影响。

２．１．６

撬块系统　狊犽犻犱狊狔狊狋犲犿

用于贮存，运输，吊装和测试的框架结构，便于ＲＯＴ系统的移动以及模块和构件的更换或者安装。

注：撬块一般与滑道系统结合使用。

２．１．７

水下管缆　狊犲犪犾犻狀犲狊

在水下安装的所有管道、油气管线、脐带缆和电缆。
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