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前　　言

本标准等同采用ＩＳＯ／ＴＲ９９５３：１９９６《土方机械　低速机器报警装置　超声波及其他系统》（英文

版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ／ＴＲ９９５３：１９９６。

为便于使用，本标准做了下列编辑性修改：

———“本技术报告”一词改为“本标准”；

———用小数点“．”代替作为小数点的“，”；

———删除ＩＳＯ／ＴＲ９９５３：１９９６的前言。

本标准的附录Ａ为规范性附录。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由全国土方机械标准化技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ３３４）归口。

本标准负责起草单位：天津工程机械研究院。

本标准参加起草单位：广西柳工机械股份有限公司、三一重工股份有限公司。

本标准主要起草人：阎、吴红丽、林建荣、杨军、易小刚。
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引　　言

本标准描述了使安装在机器上的探测／报警装置合格所必需的程序和一组基准。

报警装置的目的是为了在操作者径直方向的视线被机器零部件（如发动机罩）遮挡时，防止机器倒

车时人身受到严重伤害。

机器自行倒车时，该系统向司机提供机器行驶路径上有人或障碍物的视听报警信号。

在对目前所有可获得的方法评定之后，负责职业安全的专家和组织认为通过下面的方法对减少事

故的发生最有效，即由连接到司机室内的视／听报警装置的超声波传感器或其他类似系统监测机器后面

的区域。

用于低速机器倒车报警装置的本标准涵盖的技术要求和试验由ＩＳＯ／ＴＣ１２７／ＳＣ２编制，该技术委

员会包括设备制造商、土方机械制造商、代表司机的组织和负责职业安全的组织。要求制造商和试验机

构对本标准的要求提出各自的经验。为此，应关注以下情况：

ａ）　按照分技术委员会专家的意见，后面的探测装置不能独立执行。只有结合相应的机型，通过优

化监测区域才能试验事故预防功能。对此应有强制性的测量方案。

ｂ）　对于倒车探测装置的安全问题一般不涉及电连接或机器锐边等防护，而是运行的可靠性（如

有可能应包括自检）。要求应主要集中在这些问题上。
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土方机械　低速机器报警装置

超声波及其他系统

１　范围

本标准规定了用于评价监测系统性能的方法、机器倒车时后方最小监测范围、司机的视觉和听觉信

息以及系统的自检特性。

本标准适用于ＧＢ／Ｔ８４９８中定义的倒车速度小于等于５ｋｍ／ｈ，且视野符合ＧＢ／Ｔ１６９３７．２—１９９７

中的侧后视范围能见度类别Ⅲ（见 ＧＢ／Ｔ１６９３７．２—１９９７中４．４．３）和后视范围能见度类别Ⅲ（见

ＧＢ／Ｔ１６９３７．２—１９９７中４．５．３）的机器。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ１２５１．１　工作场所的险情信号　险情听觉信号（ＧＢ１２５１．１—１９８９，ｅｑｖＩＳＯ７７３１：１９８６）

ＧＢ４２０８　外壳防护等级（ＩＰ代码）（ＧＢ４２０８—２００８，ＩＥＣ６０５２９：２００１，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ８４９８　土方机械　基本类型　识别、术语和定义（ＧＢ／Ｔ８４９８—２００８，ＩＳＯ６１６５：２００６，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ１０１２５　人造气氛腐蚀试验　盐雾试验（ＧＢ／Ｔ１０１２５—１９９７，ｅｑｖＩＳＯ９２２７：１９９０）

ＧＢ／Ｔ１６９３７．２—１９９７　土方机械　司机视野评定方法（ｅｑｖＩＳＯ５００６２：１９９３）

ＩＳＯ１３７６６：２００６　土方机械　电磁兼容性

３　术语和定义

下列术语和定义适用于本标准。

３．１

监测系统　犿狅狀犻狋狅狉犻狀犵狊狔狊狋犲犿

在倒车时，监测车辆后方区域，通过视觉和听觉信号告知司机监测范围内物体位置的系统。监测系

统包括的元件见３．１．１～３．１．３的定义。

３．１．１

传感器　狊犲狀狊狅狉

在监测区域探测物体的元件。

３．１．２

评价装置　犲狏犪犾狌犪狋犻狅狀犱犲狏犻犮犲

分析传感器的信号，并自检后转换成相应的信号传递给指示装置的元件。

３．１．３

指示装置　犻狀犱犻犮犪狋犻狅狀犱犲狏犻犮犲

传递给司机的视／听报警信号元件，该信号与相应的距离和区域有关。

３．２

监测区域　犿狅狀犻狋狅狉犻狀犵狉犪狀犵犲

在机器后方定义的三维区域，分成预警区域、主警区域和碰撞区域（见图１）。
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