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中 国 公 路 学 会 文 件
公学字〔2023〕105号

中国公路学会关于发布
《车载式路面病害三维检测系统》的

公告

现发布中国公路学会标准《车载式路面病害三维检测系统》
(T/CHTS20038—2023),自2024年1月9日起实施。

《车载式路面病害三维检测系统》(T/CHTS20038—2023)的版

权和解释权归中国公路学会所有,并委托主编单位同济大学负责日

常解释和管理工作。

中国公路学会

2023年12月26日



前  言

  本文件在自主研发及总结相关研究成果,以及试验验证和工程检测应用的基础上编制而成。

本文件按照《中国公路学会标准编写规则》(T/CHTS10001)编写。

本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由同济大学等单位提出,受中国公路学会委托,由同济大学负责具体解释工作。本文件实施

过程中,请将发现的问题和意见、建议反馈至同济大学(地址:上海市嘉定区曹安公路4800号通达馆

A426,联系电话:021-65633642,电子邮箱:14191@tongji.ecu.cn),供修订时参考。

主编单位:同济大学。

参编单位:上海普勒斯道路交通技术有限公司、苏交科集团股份有限公司、武汉光谷卓越科技股份

有限公司、交通运输部公路科学研究所、上海卓致力天科技发展有限公司、常州市建筑科学研究院集团

股份有限公司。

主要起草人:陆键、蒋愚明、陈圣迪、曹荣吉、曹民、郎洪、韦武举、丁朔、荆根强、娄月新、吴荣华、
蔡海泉、林红、邢莹莹、汪正宇、郭鸿博、张玮、李大为、陈震。

主要审查人:李华、杨顺新、徐世法、薛忠军、杨丽英、常成利、王大为、于亮、马小龙、王金。
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车载式路面病害三维检测系统

1 范围

  本文件规定了车载式路面病害三维检测系统(以下简称“三维检测系统”)的构成与型号,技术要求,
试验方法,检验规则,标志、包装、运输和储存等内容。

本文件适用于车载式路面病害三维检测系统的生产、检验和使用。
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