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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件修改采用IEC61097-14:2010《全球海上遇险和安全系统(GMDSS) 第14部分:AIS搜救

发射器(AIS-SART)操作与性能要求、测试方法及要求的测试结果》。
本文件与IEC61097-14:2010相比做了下述结构调整:
———增加了“术语和定义、缩略语”一章,后续章条编号顺延;
———本文件6.2对应国际标准的5.2.1、5.2.2及5.2.3;
———本文件8.1下的条款增加了8.1.1~8.1.5的条款号,对应国际标准的7.1;
———本文件8.3和8.4分别对应国际标准的7.4和7.3;
———本文件9.2.2下增加了条款号9.2.2.1~9.2.2.7,对应国际标准的8.2.3~8.2.8;
———删除了附录A。
本文件与IEC61097-14:2010的技术差异及其原因如下:
———删除了“范围”内容中IEC61097-14:2010与其他国际标准的关系性描述,增加了关于标准的

适用范围;
———增加了ITU《无线电规则2020》为规范性引用文件(见第2章);
———增加了GB/T16162作为“术语和定义”的引导语引用标准,并增加了术语“自组织时分多址接

入”和“北斗卫星导航系统”及其定义(见第3章);
———增加了“兼容北斗卫星导航系统”的规定(见4.2、5.1.6);
———增加了“用于更换的电池应符合制造商指定的适配该 AIS-SART的电池型号。电池更换

后,应重新计算和标识电池的更换时间”的要求(见4.3);
———删除了“激活模式”中关于建议ITU-RM.1371对航行状态14的修改建议,因新版的ITU-R

M.1371-5已完成上述修改;
———修改了“激活模式”中关于子报文内容的表述方式,使内容符合ITU-RM.1371-5的规定(见

4.7);
———修改了“标签”中关于语言的要求,将原文“(使用英文)”修改为“(使用中文和英文)”(见4.8);
———增加了“标签”中关于“产品名称、型号和制造商名称”“船检标识”的内容(见4.8);
———修改了“说明书”中关于语言的要求,增加“说明书应提供中文和英文版本”的要求(见4.9);
———删除了一项在正常条件下开展的测试内容,因国际标准两个条款重复(见IEC61097-14:2010

的7.1);
———删除了IEC61097-14:2010“附录 A 验证 AIS-SART覆盖性能的试验结果”,因对 AIS-
SART覆盖性能测试内容不需在标准中加以描述。

本文件做了下列编辑性改动:
———为适应我国技术标准,将标准名称改为《全球海上遇险和安全系统 自动识别系统搜救发射器

性能和测试要求》;
———修改了设备天线及插图说明的表述方式(见4.2);
———删除了关于“制造商ID”的页脚注(见IEC61097-14:2010的3.4);
———删除了关于“NRZI”的脚注(见IEC61097-14:2010的表2);
———修改了功率放大器输出功率差比(Pd)的计算公式的表述方式(见6.5);
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———增加了“辐射功率”的测试安装示意图(见图4);
———增加了“P-20”及“P55”两个传导功率的说明注(见表6)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中华人民共和国交通运输部提出并归口。
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全球海上遇险和安全系统 自动识别系统
搜救发射器性能和测试要求

1 范围

本文件规定了全球海上遇险和安全系统———自动识别系统搜救发射器性能要求、技术要求、测试要

求、结果要求,描述了包括性能测试、物理层测试、链路层测试的测试方法。
本文件适用于全球海上遇险和安全系统———自动识别系统搜救发射器产品的设计、生产和测试。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T16162 全球海上遇险和安全系统(GMDSS)术语

IEC60945 海上导航和无线电通信设备及系统 一般要求 测试方法及要求的测试结果(Mari-
timenavigationandradiocommunicationequipmentandsystems—Generalrequirements—Methodsof
testingandrequiredtestresults)

注:GB/T15868—1995 全球海上遇险与安全系统(CMDSS)船用无线电设备和海上导航设备通用要求、测试方法

和要求的测试结果(idtIEC60945:1994)。

IEC61108(所有部分) 海上导航和无线电通信设备和系统 全球导航卫星系统(GNSS)[Mari-
timenavigationandradiocommunicationequipmentandsystems—Globalnavigationsatellitesystems
(GNSS)]

注:GB/T18214.1—2000 全球导航卫星系统(GNSS) 第1部分:全球定位系统(GPS) 接收设备性能标准、测试

方法和要求的测试结果(idtIEC61108-1:1996)。

ITU-RM.1371-5 在甚高频海上移动频段内使用时分多址的自动识别系统的技术特性(Technical
characteristicsforanautomaticidentificationsystem usingtimedivision multipleaccessinthe
VHFmaritimemobileband)

ITU-TO.153 比特率低于一次群速率差错性能测量的基本参数(Basicparametersforthemeas-
urementoferrorperformanceatbitratesbelowtheprimaryrate)

ITU 无线电规则(2020) (RadioRegulations)

3 术语和定义、缩略语

3.1 术语和定义

GB/T16162界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
自组织时分多址接入 self-organizedtimedivisionmultipleaccess;SOTDMA
一种具有避免和解决通信冲突能力的时分多址接入算法。
[来源:GB/T20068—2017,3.1.1]
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