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前  言
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无人机低空遥感监测的多传感器一致性
检测技术规范

1 范围

本文件规定了无人机低空遥感监测的多传感器一致性检测的基本要求、检测条件、检测飞行、辐射

一致性检测、几何一致性检测、检测结果评价与整理。
本文件适用于以固定翼和多旋翼低空无人机为平台的多传感器遥感监测的辐射和几何一致性

检测。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T28591—2012 风力等级

CH/T3004—2021 低空数字航空摄影测量外业规范

CH/T3005—2021 低空数字航空摄影规范

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
光学遥感传感器 opticalremotesensingsensor
在电磁波谱的可见光、近红外、中红外和热红外波段范围内,接收或记录物体反射或辐射的电磁波

谱信息的仪器。

3.2
激光雷达 Lidar
发射激光束并接收回波获取目标三维信息的系统。
[来源:GB/T14950—2009,4.150]

3.3
多传感器 multi-sensor
由激光雷达和光学遥感传感器组成,把两者收集、提供的信息集合或组合在一起的集成系统。

3.4
辐射一致性 radiationconsistency
相同观测条件下,对于同一观测目标,多传感器集成系统辐射测量值多次结果之间的吻合程度。
注:主要衡量指标包括反射率相关性和反射率相对中误差。

3.5
几何一致性 geometricconsistency
相同观测条件下,对于同一观测目标,多传感器集成系统几何测量值多次结果之间的吻合程度。
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