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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由全国航空器标准化技术委员会(SAC/TC435)提出并归口。
本文件起草单位:中国特种飞行器研究所、中国航空综合技术研究所、中国人民解放军海军装备部

驻武汉地区军事代表局。
本文件主要起草人:陆鹏、陶威、郑彤、徐健、涂晋、何敬宇、李辉、李继雄、万蓉、刘丽丽、田红。
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无人飞艇飞行控制系统通用要求

1 范围

本文件规定了无人飞艇飞行控制系统的技术要求、验证试验、标识、包装、运输与贮存。
本文件适用于在对流层飞行、体积为20000m3 以下或设计平衡重量为15000kg以下的无人飞艇

飞行控制系统的设计、验证、标识、包装、运输与贮存,在平流层飞行的无人飞艇可参照执行。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T191 包装储运图示标志

GB/T9254.1 信息技术设备、多媒体设备和接收机 电磁兼容 第1部分:发射要求

GB/T17626.2 电磁兼容 试验和测量技术 静电放电抗扰度试验

GB/T17626.3 电磁兼容 试验和测量技术 射频电磁场辐射抗扰度试验

GB/T35018 民用无人驾驶航空器系统分类及分级

GB/T41885 浮空器分类和分级

3 术语和定义

GB/T35018和GB/T41885界定的以及下列术语和定义适用于本文件。
3.1

压力调节 pressurecontrol
通过风机和阀门对气囊的压力进行调节,使飞艇气囊压力处于设计的安全工作压力范围。

4 缩略语

下列缩略语适用于本文件。

IFBIT ———飞行中自检测(In-flightbuiltintest)

MBIT ———维修自检测(Maintenancebuiltintest)

PBIT ———飞行前自检测(Pre-flightbuiltintest)

PUBIT———上电自检测(Powerupbuiltintest)

5 技术要求

5.1 功能

5.1.1 通则

无人飞艇飞行控制系统的控制方式和功能要求包括以下内容。
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