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前　　言

　　本标准等同采用ＩＳＯ６０５５：２００４《工业车辆　护顶架　技术要求和试验方法》（英文版）。

本标准等同翻译ＩＳＯ６０５５：２００４。

为了便于使用，本标准作了下列编辑性修改：

———“本国际标准”一词改为“本标准”；

———删除了国际标准的前言；

———对ＩＳＯ６０５５：２００４中引用的其他国际标准，用已采用为我国的标准代替对应的国际标准。未

被采用为我国标准的直接引用国际标准。

本标准代替ＧＢ／Ｔ５１４３—２００１《乘驾式高起升车辆　护顶架　技术要求和试验方法》。

本标准与ＧＢ／Ｔ５１４３—２００１相比主要变化如下：

———第１章中增加：“驾驶员腿和脚的保护、翻车保护结构（ＲＯＰＳ）和落物保护结构（ＦＯＰＳ）的技术

要求和试验方法”，取消了不适用的产品；

———第２章中增加了５个引用标准；

———增加了“３．１　导言”和“４．１　导言”；

———将原标准中３．２．３的“体重９０ｋｇ的驾驶员坐下后座椅面最低点至车辆正常行驶时驾驶员头

部上方护顶架顶部下表面的垂直距离不应小于１０００ｍｍ”改为本标准中３．３．３的“从座椅标

定点（按ＧＢ／Ｔ８５９１确定）至驾驶员处于正常操作位置时驾驶员头部上方护顶架顶部下表面

的垂直距离不应小于９０３ｍｍ”；

———增加了降低护顶架正常高度的示例（本标准的３．３．５）；

———增加了“如果护顶架的制造厂已经被告知用户可能处于跌落物能穿过１５０ｍｍ开口的风险中

时，则护顶架的结构应消除风险，必要时根据补充的信息设置开口”的内容（本标准的３．３．６）；

———增加了图４、图５、图６和图７；

———取消了原标准４．２静载试验的内容；

———动载试验的试验方法中增加：９个落点中的第一点应位于护顶架的前方（本标准的３．４．２．３）；

———增加了冲击下落试验（本标准的３．４．３）；

———增加了驾驶员腿和脚的保护试验（本标准的３．４．４）；

———性能要求一章中增加了对冲击下落试验和驾驶员腿和脚的保护试验后的要求（本标准的３．５．２

和３．５．３）；

———增加了“驾驶员位置不受臂架保护的伸缩臂式车辆的要求”（本标准的第４章）。

本标准由中国机械工业联合会提出。

本标准由北京起重运输机械研究所归口。

本标准负责起草单位：北京起重运输机械研究所。

本标准参加起草单位：安徽合力股份有限公司、浙江杭叉工程机械股份有限公司、宁波如意股份有

限公司、浙江诺力机械股份有限公司、宝鸡双力叉车制造有限公司和天津港（集团）有限公司。

本标准主要起草人：赵春晖。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为ＧＢ／Ｔ５１４３—１９８５、ＧＢ／Ｔ５１４３—２００１。
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工业车辆　护顶架　技术要求和试验方法

１　范围

本标准规定了起升高度大于１８００ｍｍ的各种型式乘驾式高起升机动工业车辆的护顶架、驾驶员

腿和脚的保护、翻车保护结构（ＲＯＰＳ）和落物保护结构（ＦＯＰＳ）的技术要求和试验方法。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ８５９１　土方机械　司机座椅标定点（ＧＢ／Ｔ８５９１—２０００，ｅｑｖＩＳＯ５３５３：１９９５）

ＧＢ１０８２７　机动工业车辆　安全规范（ＧＢ１０８２７—１９９９，ｅｑｖＩＳＯ３６９１：１９８０）

ＧＢ／Ｔ１７７７１　土方机械　落物保护结构　实验室试验和性能要求（ＧＢ／Ｔ１７７７１—１９９９，ｅｑｖＩＳＯ

３４４９：１９９２）

ＧＢ／Ｔ１７７７２　土方机械　保护结构的实验室鉴定　挠曲极限量的规定（ＧＢ／Ｔ１７７７２—１９９９，

ｉｄｔＩＳＯ３１６４：１９９５）

ＧＢ／Ｔ１７９２２　土方机械　翻车保护结构　试验室试验和性能要求（ＧＢ／Ｔ１７９２２—１９９９，ｉｄｔＩＳＯ

３４７１：１９９４）

ＩＳＯ１３５６４１　机动工业车辆　检查视野的试验方法　第１部分：坐驾式和站驾式车辆及伸缩臂式

车辆

３　起升高度大于１８００犿犿的乘驾式高起升车辆的技术要求

３．１　导言

本章所规定的内容适用于装有门架的车辆和操作位置受臂架保护的伸缩臂式车辆，即门架或臂架

防止车辆超过９０°倾翻。

３．２　总则

３．２．１　当驾驶员坐在按ＧＢ１０８２７定义的正常操作位置操作由车辆制造厂提供的控制装置时，护顶架

应遮挡驾驶员的上方。对固定在门架上的护顶架，当门架倾斜时上述要求同样适用。

处于中位的各操作手柄，释放状态的踏板和方向盘沿门架方向超出护顶架的外轮廓线在水平面内

的垂直投影，如果超出量不大于１５０ｍｍ，则认为手柄、踏板和方向盘受到了保护（见图１）。驱动方式可

调整的方向盘应置于中位。不考虑停车制动手柄处于最靠近门架的位置。

处于正常操作位置的驾驶员其腿或脚的任意部分超出护顶架前端在水平面内的垂直投影１５０ｍｍ

时，应由结构加以保护，该结构的试验步骤按３．４．４中的规定。

３．２．２　倾斜机构出现故障时，不得由于护顶架的原因而直接或间接地使驾驶员处于危险之中。

３．３　尺寸

３．３．１　护顶架的结构不应妨碍ＩＳＯ１３５６４１中规定的视野。

３．３．２　护顶架顶部开口的宽度或长度应有一个尺寸不超过１５０ｍｍ。
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