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汽车驾驶自动化分级

1 范围

本标准规定了汽车驾驶自动化功能的分级。

本标准适用于具备驾驶自动化功能的 M类、N类汽车,其他类型车辆可参照执行。

2 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

2.1
驾驶自动化 drivingautomation
车辆以自动的方式持续地执行部分或全部动态驾驶任务的行为。

2.2
驾驶自动化系统 drivingautomationsystem
由实现驾驶自动化的硬件和软件所共同组成的系统。

2.3
驾驶自动化功能 drivingautomationfeature
驾驶自动化系统在特定的设计运行条件内执行部分或全部动态驾驶任务的能力。

  注:一个驾驶自动化系统可实现一个或多个驾驶自动化功能,每个功能与具体的驾驶自动化等级和设计运行条件

关联。为了准确描述驾驶自动化系统的能力,需要同时明确其驾驶自动化等级和设计运行条件。

2.4
动态驾驶任务 dynamicdrivingtask;DDT
除策略性功能外的车辆驾驶所需的感知、决策和执行等行为,包括但不限于:
———车辆横向运动控制;
———车辆纵向运动控制;
———目标和事件探测与响应;
———驾驶决策;
———车辆照明及信号装置控制。

  注1:策略性功能如导航、行程规划、目的地和路径的选择等。

  注2:动态驾驶任务一般由驾驶员、驾驶自动化系统或由两者共同完成。

2.5
车辆横向运动控制 lateralvehiclemotioncontrol
动态驾驶任务中沿着Y 轴(如图1所示)的实时车辆运动控制。

2.6
车辆纵向运动控制 longitudinalvehiclemotioncontrol
动态驾驶任务中沿着X 轴(如图1所示)的实时车辆运动控制。
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