
ICS25.040.30
CCSJ28

中 华 人 民 共 和 国 国 家 标 准
GB/T34667—2023
代替GB/T34667—2017

电动平衡车通用技术条件

Generalspecificationsofelectricalself-balancingvehicles

2023-09-07发布 2024-04-01实施

国 家 市 场 监 督 管 理 总 局
国 家 标 准 化 管 理 委 员 会

发 布



目  次

前言 Ⅰ…………………………………………………………………………………………………………

1 范围 1………………………………………………………………………………………………………

2 规范性引用文件 1…………………………………………………………………………………………

3 术语和定义 1………………………………………………………………………………………………

4 电动平衡车分类 2…………………………………………………………………………………………

5 技术要求 2…………………………………………………………………………………………………

6 试验方法 5…………………………………………………………………………………………………

7 检验规则 10…………………………………………………………………………………………………

8 包装、运输和储存 11………………………………………………………………………………………

附录A(资料性) 电动平衡车安全行驶功率要求 13………………………………………………………

参考文献 15……………………………………………………………………………………………………

GB/T34667—2023



前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替GB/T34667—2017《电动平衡车通用技术条件》,与GB/T34667—2017相比,除结构

调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:

a) 更改了通则的描述(见5.1.1,2017年版的5.1.1),将“最高设计车速”更改为“最高车速”(见

5.1.2,2017年版的5.1.2),“最高设计车速试验”更改为“最高车速试验”(见6.2.1,2017年版的

6.2.1),“爬坡能力”更改为“载重-爬坡角度”(见5.1.4,2017年版的5.1.4)、“爬坡能力试验”更
改为“载重-爬坡角度试验”(见6.2.3,2017年版的6.2.3),“信号功能”更改为“安全警示装置”
(见5.2.3,2017年版的5.2.3)以及“信号功能试验”更改为“安全警示装置试验”(见6.5.3,

2017年版6.5.3);

b) 删除了安全告警功能(见2017年版的5.2.4)、座椅(见2017年版的5.2.6)、电机(见2017年版

的5.2.10)、充电器(见2017年版的5.2.11),删除了防水性能(见2017年版的5.4.1)、防尘性能

(见2017年版的5.4.2)及其对应的防尘防水性能试验(见2017年版的6.3.1),以上内容在

GB/T34668中规定,删除了抗盐雾腐蚀及其盐雾试验(见2017年版的5.4.3、6.3.2);

c) 将“低温试验”“高温试验”更改为“温度变化”“低温运行”及“高温高湿运行”(见5.4.1~5.4.3、

6.3.1~6.3.3,2017年版的5.4.4、5.4.5、6.3.3及6.3.4);

d) 更改了电磁兼容性的要求(见5.4.4,2017年版的5.4.6);

e) 更改了额定续行里程试验(见6.2.4,2017年版的6.2.4);

f) 更改了检验项目及样品数量(见7.3,2017年版的7.3);

g) 删除了标志和说明(见2017年版的8.1)。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国机器人标准化技术委员会(SAC/TC591)归口。
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天大学、上海电器科学研究院、苏州UL美华认证有限公司、上海机动车检测认证技术研究中心有限公

司、无锡市检验检测认证研究院、中国质量认证中心、中国电子技术标准化研究院、深圳市标准技术研究

院、江苏中科智能科学技术应用研究院、深圳乐行天下科技有限公司、上海市质量监督检验技术研究院、
广东产品质量监督检验研究院、福建飞毛腿动力科技有限公司、中国科学院重庆绿色智能技术研究院、
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有限公司。
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电动平衡车通用技术条件

1 范围

本文件界定了电动平衡车的术语和定义,规定了电动平衡车分类、技术要求、检验规则、包装、运输

和储存要求,描述了试验方法。
本文件适用于以蓄电池为动力能源、除军用、警用及其他特种用途外的电动平衡车的设计、生产和

销售。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T191 包装储运图示标志

GB/T2423.1 电工电子产品环境试验 第2部分:试验方法 试验A:低温

GB/T2423.3 环境试验 第2部分:试验方法 试验Cab:恒定湿热试验

GB/T2423.22—2012 环境试验 第2部分:试验方法 试验N:温度变化

GB17799.3 电磁兼容 通用标准 居住、商业和轻工业环境中的发射

GB/T34668 电动平衡车安全要求及测试方法

GB/T40309 电动平衡车 电磁兼容 发射和抗扰度要求

SJ/T11685 平衡车用锂离子电池和电池组规范

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
电动平衡车 electricalself-balancingvehicle
一种基于倒立摆模型和静不稳定原理,配备有可充电的电驱动系统,以自主或人工操控模式来保持

动态平衡的轮式载人移动平台。
注:电动平衡车简称平衡车。

3.2
驾驶杆 steeringcolumn
用于控制电动平衡车转向的组件,可能配置有其他电子显示或灯光设备。

3.3
远程控制软件 remotecontrolsoftware
一种安装在智能移动终端上的应用软件,通过无线连接对电动平衡车进行设置、控制或监测。

3.4
安全告警 safetyalarm
电动平衡车检测到内部故障(例如电池电压异常、平衡控制单元故障)或者危险驾驶动作,或者机体
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