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前　　言

　　本标准代替ＧＢ／Ｔ１５０２８．１—１９９４《摩托车操纵稳定性术语　坐标系和运动》、ＧＢ／Ｔ１５０２８．２—

１９９４《摩托车操纵稳定性术语　车轮和轮胎》、ＧＢ／Ｔ１５０２８．３—１９９４《摩托车操纵稳定性术语　方向操

纵系统》、ＧＢ／Ｔ１５０２８．４—１９９４《摩托车操纵稳定性术语　空气动力特性》。

本标准与ＩＳＯ１１８３８：１９９７（Ｅ）《摩托车和摩托车驾驶员运动学　词汇》（英文版）的一致性程度为非

等效。

本标准与ＧＢ／Ｔ１５０２８．１—１９９４、ＧＢ／Ｔ１５０２８．２—１９９４、ＧＢ／Ｔ１５０２８．３—１９９４、ＧＢ／Ｔ１５０２８．４—

１９９４相比，主要修订内容如下：

———合并了四项标准并增加了前言；整项标准的章、条进行了重新排列，增加了术语定义并作了较

大的修改 ；

———在第２章“规范性引用文件”中增加“ＧＢ／Ｔ５３５９．３　摩托车和轻便摩托车术语　两轮车和三

轮车尺寸”；将“ＧＢ５３５９．３　摩托车术语及定义　车辆质量”改为“ＧＢ／Ｔ５３５９．４　摩托车和轻

便摩托车术语　两轮车和三轮车质量”，“ＧＢ６３２６　轮胎术语及其定义”改为“ＧＢ／Ｔ６３２６—

２００５　轮胎术语及其定义”，“ＧＢ５３７３　 摩托车尺寸和质量参数的测定方法”改为

“ＧＢ／Ｔ５３７３—２００６　摩托车和轻便摩托车尺寸和质量参数的测定方法”；

———将原四项标准共１５章所定义的术语分列于第３章“关于坐标系和运动的术语”、第４章“关于

车轮和轮胎的术语”、第６章“关于方向操纵系统的术语”、第９章“关于摩托车驾驶员系统的

空气动力特性的术语”中。增加了扭曲刚度、弯曲刚度、空气力、空气力矩等术语和定义，并对

有关术语分别进行了修改定义。

———将采用ＩＳＯ１１８３８：１９９７的内容，列于新设的第５章“关于悬架系统的术语”、第７章“关于定向

动力学的术语”、第８章“关于摩托车运动特性的术语”、第１０章“关于驾驶姿势和行为的术

语”、第１１章“关于试验的术语”。

———原四项标准的“附录Ｃ、坐标系和角度定义的示图”等进行归并纳入正文，补充了“中文索引”、

“英文索引”等术语内容。

本标准与国际标准ＩＳＯ１１８３８：１９９７相比主要变化如下：

———主要是标准的名称、标准编写的排列格式和标题内容不同，术语用中英文表示，标准正文的章

条不同；

———增加了扭曲刚度、弯曲刚度、空气力、空气力矩等术语和定义；增加了“图４方向操纵轴线”、“空

气动力的７个计算公式”、“中文索引”等内容。

本标准由国家发展和改革委员会提出。

本标准由全国汽车标准化技术委员会归口。

本标准起草单位：隆鑫工业有限公司。

本标准主要起草人：张映辉、冯本贞、廖亚川、李国强、黄琼、王桂梅、吕琳。

本标准所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１５０２８．１—１９９４；

———ＧＢ／Ｔ１５０２８．２—１９９４；

———ＧＢ／Ｔ１５０２８．３—１９９４；

———ＧＢ／Ｔ１５０２８．４—１９９４。
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摩托车和轻便摩托车操纵稳定性术语

１　范围

本标准规定了与两轮摩托车、两轮轻便摩托车的坐标系和运动、车轮及轮胎、悬架系统、方向操纵系

统、定向动力学、摩托车运动特性、摩托车驾驶员系统的空气动力特性、驾驶姿势和行为、试验等有关的

专用术语的定义。

本标准适用于两轮摩托车、两轮轻便摩托车（以下简称为摩托车），其他摩托车和轻便摩托车亦可参

照使用。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过本标准的引用而成为本标准的条款。凡是注日期的引用文件，其随后所有

的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本标准，然而，鼓励根据本标准达成协议的各方研究

是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本标准。

ＧＢ／Ｔ５３５９．３　摩托车和轻便摩托车术语　两轮车和三轮车尺寸

ＧＢ／Ｔ５３５９．４　摩托车和轻便摩托车术语　两轮车和三轮车质量

ＧＢ／Ｔ５３７３—２００６　摩托车和轻便摩托车尺寸和质量参数的测定方法

ＧＢ／Ｔ６３２６—２００５　轮胎术语及其定义（ＩＳＯ４２２３１：２００２，ＮＥＱ）

３　关于坐标系和运动的术语

坐标系和运动　犫犪狊犻犮狆狉犻狀犮犻狆犾犲狊狅犳犪狓犻狊狊狔狊狋犲犿狊犪狀犱犽犻狀犲犿犪狋犻犮狊

３．１

坐标系　犪狓犻狊狊狔狊狋犲犿狊

坐标系见图１。

３．１．１

地面固定坐标系（犡、犢、犣）　犲犪狉狋犺犳犻狓犲犱犪狓犻狊狊狔狊狋犲犿（犡、犢、犣）

固定在地面上的右旋直角坐标系。犡、犢 轴在水平面内，犣轴垂直向上。通常在地面固定坐标系中

描述摩托车运动轨迹。

３．１．２

摩托车坐标系（狓′、狔′、狕′）　犿狅狋狅狉犮狔犮犾犲犪狓犻狊狊狔狊狋犲犿（狓′、狔′、狕′）

固联在摩托车上的右旋直角坐标系。当摩托车在水平路面上直线行驶时，狓′轴始终水平地指向摩

托车前进的方向且平行于摩托车纵向对称中心平面，狔′轴指向驾驶员的左边，狕′轴垂直向上。坐标系的

原点在摩托车的质心上。

３．１．３

摩托车驾驶员坐标系（狓′狉犲狊、狔′狉犲狊、狕′狉犲狊）　犿狅狋狅狉犮狔犮犾犲狉犻犱犲狉犮狅犿犫犻狀犪狋犻狅狀犪狓犻狊狊狔狊狋犲犿（狓′狉犲狊、狔′狉犲狊、狕′狉犲狊）

固联在摩托车驾驶员组合系统上的右旋直角坐标系。当摩托车在水平路面上直线行驶时，狓′ｒｅｓ轴

始终水平地指向摩托车前进的方向且平行于摩托车纵向对称中心平面，狔′ｒｅｓ轴指向驾驶员的左边，狕′ｒｅｓ

轴垂直向上，坐标系的原点在摩托车驾驶员系统的质心上。

１
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