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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件为GB/T42691《道路车辆 局域互联网络(LIN)》的第6部分。GB/T42691已经发布了以

下部分:
———第1部分:一般信息和使用案例定义;
———第2部分:传输层协议和网络层服务;
———第3部分:协议规范;
———第4部分:12V/24V电气物理层规范;
———第5部分:应用程序接口;
———第6部分:协议一致性测试规范;
———第7部分:电气物理层(EPL)一致性测试规范;
———第8部分:电气物理层(EPL)规范:直流电源线上的局域互联网络(DC-LIN)。
本文件等同采用ISO17987-6:2016《道路车辆 局域互联网络(LIN) 第6部分:协议一致性测试

规范》。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中华人民共和国工业和信息化部提出。
本文件由全国汽车标准化技术委员会(SAC/TC114)归口。
本文件起草单位:中国第一汽车股份有限公司、中国汽车技术研究中心有限公司、长城汽车股份有

限公司、北京国家新能源汽车技术创新中心有限公司、一汽-大众汽车有限公司、吉利汽车研究院(宁波)
有限公司、泛亚汽车技术中心有限公司、惠州市德赛西威汽车电子股份有限公司、东风汽车集团股份有

限公司、上汽通用五菱汽车股份有限公司、中汽研(天津)汽车工程研究院有限公司、上汽大通汽车有限

公司。
本文件主要起草人:王彦聪、朱彤、张天、吴含冰、王拓、李兆麟、董慧、甄海川、刘欣、何杰聪、李敏、

覃华强、韩光省、闫东东、杨准营、边泽宇、王少鹏、吕亮、檀庭跃、丁娟、覃韶辉、杨丽莎、苏凯、郝晶晶、
高志军。 
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引  言

  GB/T42691《道路车辆 局域互联网络(LIN)》规定了称为局域互联网络(LIN)的车辆通信网络的

使用案例、通信协议和物理层需求。
LIN协议是一种基于汽车的低速通用异步收发器(UART)的网络,它的一些关键特性是基于信号

通信,基于调度表的帧传输,主从通信错误检测,节点配置和诊断服务传输。
LIN协议适用于低成本的汽车控制应用,比如门模块和空调系统。作为车辆低速控制应用的通信

基础设施,它能提高以下功能:
———基于信号在不同节点的应用程序之间交换信息;
———比特率支持1kbit/s~20kbit/s;
———基于确定性调度表的帧通信;
———唤醒和休眠LIN网络的网络管理方案;
———提供错误处理和错误信号的状态管理;
———传输层允许大量数据的传输(例如诊断服务);
———如何处理诊断服务的规范;
———电气物理层规范;
———用于描述从节点属性的节点描述语言;
———用于描述通信行为的网络描述文件;
———应用程序接口。
GB/T42691基于ISO/IEC7498-1规定的开发系统互连基本参考模型,该模型将通信系统架构分

为七层,即(自上而下)应用层(七层)、表示层、会话层、传输层、网络层、数据链路层和物理层(一层)。这

些层的子集都应用在GB/T42691中。本文件描述了LIN协议一致性测试要求及方法。
GB/T42691区分了由一层提供给它上面一层的服务和该层用来在它的对等实体之间发送消息的

协议。这种区分的原因主要是为了服务,尤其是应用层服务和传输层服务,也用于除LIN以外的其他

类型的网络。因此,协议对服务的使用者是隐藏的,并且如果有特殊的系统需求,可以修改协议。
GB/T42691由8个部分构成,提供了支持以下相关要求实施所需的所有文件和参考材料。
———第1部分:一般信息和使用案例定义。旨在阐述GB/T42691的结构,以及使用案例定义和供

所有后续部分使用的公共资源集(定义、引用),更好地从系统层面指明各部分的关联。
———第2部分:传输层协议和网络层服务。旨在定义LIN节点之间传输报文的PDU传输协议网

络层要求。
———第3部分:协议规范。旨在定义抽象逻辑层上实现LIN协议的要求及与硬件相关的规则。
———第4部分:12V/24V电气物理层规范。旨在定义实现互连协议所需的有效硬件组件的要求。
———第5部分:应用程序接口。通过规定在LIN应用程序接口(API)中规定节点配置和标识服务,

进而定义从节点的配置方式和从节点如何使用标识服务,旨在统一LIN应用程序接口(API)。
———第6部分:协议一致性测试规范。根据第2部分和第3部分检查LIN协议实现的一致性,旨

在提供包括对数据链路层、网络层和传输层的测试要求。
———第7部分:电气物理层(EPL)一致性测试规范。根据第4部分检查LIN电气物理层实现(抽

象逻辑层)一致性,旨在提供对电气物理层的测试要求。
———第8部分:电气物理层(EPL)规范:直流电源线上的局域互联网络(DC-LIN)。旨在定义LIN

通信系统直流电源线电气物理层(EPL)的实现要求和EPL的符合性测试要求。
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道路车辆 局域互联网络(LIN)
第6部分:协议一致性测试规范

1 范围

本文件规定了车辆局域控制网络LIN(以下简称LIN)协议一致性测试要求及方法。此测试验证

LIN通信控制器相对于ISO17987-2和ISO17987-3的一致性。
本文件提供所有必要的技术信息,以确保在不同的测试系统上测试结果一致,前提是专用的测试套

件和测试系统符合本文件要求。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T42691.2—2023 道路车辆 局域互连网络(LIN) 第2部分:传输层协议和网络层服务

(ISO17987-2:2016,IDT)

GB/T42691.3—2023 道路车辆 局域互连网络 第3部分:协议规范(ISO17987-3:2016,IDT)

GB/T42691.4—2023 道路车辆 局域互连网络(LIN) 第4部分:12V/24V电气物理层规范

(ISO17987-4:2016,IDT)

3 术语和定义、符号和缩略语

3.1 术语和定义

3.1.1
B类设备 classBdevice
基于μC的LIN器件。
注:这些设备可以在μC和收发器之间的Rx和Tx接口电路上进行测量。

3.1.2
C类设备 classCdevice
具有μC和收发器的集成LIN设备(ECU)。
注:这些设备无法在μC与收发器之间的Rx和Tx接口电路上进行测量。

3.2 符号

下列符号适用于本文件。

FTOL_RES_MASTER 主节点的比特率偏差(绝对值),参见ISO17987-4 %
FTOL_RES_SLAVE 未使用同步(绝对值)的从节点的比特率偏差,参见ISO17987-4 %
FTOL_SYNC 使用同步的从节点的比特率偏差(同步后的与主节点的相对

值,对整个报文有效),参见ISO17987-4
%
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