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论文相似性检测报告（详细版）
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原文字数：20,386

检测日期：2016年05月18日

检测范围：中国学术期刊数据库（CSPD）、中国学位论文全文数据库（CDDB）、中国学术会议论文数据库（CCPD）、中国学术网页数据库（CSWD）
 
检测结果：

一、总体结论

总相似比：11.98% (参考文献相似比：0.00%，排除参考文献相似比：11.98%)

二、相似片段分布
 

注：绿色区域为参考文献相似部分，红色区域为其它论文相似部分。

三、相似论文作者（举例10个）

点击查看全部举例相似论文作者

四、典型相似论文（举例59篇）
 

头部 中前部 中部 中后部 尾部

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 3.59% 轮式自动导航机器人的研制 学位论文 张伦玠 广东工业大学 2004

2 3.59% 基于ADAMS自动导航车多体动力学仿真分析 学位论文 董红涛 沈阳农业大学 2006

3 2.99% 基于ANSYS的AGV关键部件力学性能分析与优化设计研究 学位论文 黄春英 沈阳农业大学 2007

4 2.40% 实验室模拟教学柔性生产线原理及故障诊断处理的研究 学位论文 尹彩霞 沈阳工业大学 2007
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点击查看全部举例相似论文

五、相似论文片段（共11个）
 

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

5 2.40% 磁感应肿瘤热疗设备的开发与研究 学位论文 李运智 广东工业大学 2008

6 2.40% 试谈步进电机的性能及其应用 期刊论文 谭新元 现代企业文化 2008

7 2.40% LED晶粒全自动分拣机的开发研究 学位论文 张碧伟 西安工业大学 2011

8 2.40% 药粉分装设备控制系统研究与开发 学位论文 张志 河北工业大学 2006

9 2.40% LED晶粒的自动分拣技术研究 学位论文 田蓓 西安工业大学 2010

10 2.40% 激光导引AGV的控制系统设计 学位论文 陈顺平 浙江大学 2004

11 2.40% 磁导式AGV控制系统设计与研究 学位论文 叶菁 武汉理工大学 2006

12 2.40% 基于PID算法的双轮差动式移动机器人定位和导航研究 学位论文 鲍金 东北大学 2008

13 2.40% 自动导向小车路径规划算法的研究及仿真 学位论文 王会丽 西安理工大学 2002

14 1.80% 基于STM32F103R6的托盘抗压试验机的研制与开发 期刊论文 苏红波 等 信息系统工程 2015

15 1.80% 多功能凉皮机自动化控制系统的设计及试验研究 学位论文 史稼祥 郑州大学 2012

1 送检论文片段 　　相似论文片段 【2.40%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：轮式自动导航机器人的研制

        [学位论文]张伦玠，2004年  广东工业大学

欧洲的AGV技术于80年代初，通过在美国的欧洲公司以许可证与合资经营的方式转移到美国。

芝加哥的Keebler分发中心从欧洲引进直接由计算机控制的AGV，1981年John公司将AGV连接到

AS/RS，以提供在制造过程中物料自动输送和跟踪。1984年，通用汽车公司便成为AGV的最大

系统FAS(4%)。欧洲的AGV技术于踟年代初,通过在美国的欧洲公司以许可证与合资经营的方式

转移到美国。芝加哥的Keebler分发中心从欧洲引进直接由计算机控制的AGV,1981年John公司

将AGV连接到AS／RS,以提供在制造过程中物料自动输送和跟踪.1984年,通用汽车公司便成为

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1258049.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdqywh200802076.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1869873.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D041672.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750154.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y680125.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y861223.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842541.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_W006674.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xxxtgc201507081.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2104053.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y597047.aspx
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用户，1986年已达1407台(包括牵引式小车、叉式小车和单元装载小车)，1987年又新增加

1662台。美国各公司在欧洲技术的基础上将AGV发展到更为先进的水平。他们采用更先进的计

算机控制系统(可联网于FMS或CIMS)，运输量更大，移载时问更短，具有在线充电功能，以便

24小时运行，小车和控制器可靠性更高。此时美国的AGV生产厂商从23家(1983年)骤增至74家

(1985年)。日本的第一家AGV工厂于1966年由一家运输设备供应厂与美国的Webb公司合资开设

。到1988年，日本AGV制造厂已达20多家，如大福、Fanuc公司、Murata(村田)公司等。到

1986年，日本己累计安装了2312个AGV系统，拥有5032台AGV。窗体顶端

1913年,美国

AGV的最大用户,1986年已达1407台(包括牵引式小车、叉式小车和单元装载小车),1987年又新

增加1662台.美国各公司在欧洲技术的基础上将AGV发展到更为先进的水平。他们采用更先进

的计算机控制系统(可联网于FMS或CIMS),运输量更大,移载时问更短,具有在线充电功能,以便

24小时运行,小车和控制器可靠性更高b1。此时美国的AGV生产厂商从23家(1983年)骤增至74

家(1985年1。日本的第一家AGV工厂于1966年由一家运输设备供应厂与美国的wcbb公司合资开

设。到1988年,日本AGV制造厂已达20多家,如大福、Fanue公司、Murata(村田1公司等。到

1986年,日本已累计安装了2312个AGV系统,拥有

2 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：轮式自动导航机器人的研制

        [学位论文]张伦玠，2004年  广东工业大学

系统的联系与管理，它可以根据所需物料的状况向控制台下达输送任务。在AGV的电池容量下

降到预先的规定值后，充电系统会给AGV电池自动进行充电。地面移载设备一般会采取轨道输

送机等将物料从自动化的仓库和工作现场自动移载到AGV小车上，反之也可以将物料从AGV小

车上移载下来并输送到目的地。AGV、充电系统、地面移载设备等都可以根据实际需要

联系与管理,它根据现场的物料需求状况向控制台下达AGV的输送任务。在AGV电池容量降到预

定值后,充电系统给AGV自动充电。地面移载设备一般采用滚道输送机、链式输送机等将物料

从自动化仓库或工作现场自动移载到AGV上,反之也可以将物料从AGV上移载下来并输送到目的

地。AGV、充电系装嚣鼍拦里触鲁咽榉因、-厂一弋矗产I、卫2E—.1囟唑翻竺2＝主幽√盛4图

1.1 AGV系统示意图Figx.1 sketch map ofAGV systeme,丫囟 第一章机器人现状及发展统、

地面移载设备等都可以根据实际需要及工作

3 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：电伺服折弯机关键技术研究

        [学位论文]曹光荣，2009年  扬州大学

转矩变大并且超过额定转矩，因为不能获得足够的加速转矩，所以加速时间常数会大大增加

。最大切削转矩所占时间（负载百分比即“ON”时间）满足所期望的值。以希望的时间常数

进行加速。一般来说，负载转矩有助于减速，如果加速不成问题，以同一时间常数进行减速

亦无问题。加速检查按以下步骤进行。 

负载转矩应小于电机的连续额定转矩。2)最大工作转矩所占的时间(负载百分比即“ON”时间

)满足所期望的值。3)以希望的时间常数进行加速。一般来说,负载转矩有助于减速,如果加速

不成问题,以同一时间常数进行减速亦无问题。加速检查按以下步骤进行。＞假设电机轴按照

NC或位控所确定的ACC／DEC方式进行理想的运动来得到加速速率。＞用加速

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y597047.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1701080.aspx
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图2.3速度转矩

4 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：试谈步进电机的性能及其应用

        [期刊论文]《现代企业文化》，2008年  谭新元

进行加速。一般来说，负载转矩有助于减速，如果加速不成问题，以同一时间常数进行减速

亦无问题。加速检查按以下步骤进行。 

图2.3速度转矩关系图

根据图2.3所示进行以下计算：

计算齿轮减速比

根据所需求的脉冲当量，齿轮的减速比i计算如下:

i=(φ.S)/(360.Δ)

式中φ ---步进电机的步距角（o/脉冲）

S ---丝杆的螺距（mm)

Δ---(mm/脉冲）

计算工作台，丝杆以及齿轮折算

步进电机需要进行以下计算：（１）计算齿轮的减速比根据所要求脉冲当量，齿轮减速比ｉ

计算如下：ｉ－（巾＊Ｓ）／（３６０＂Ａ）（１－１）式中巾——步进电机的步距角（度

，脉冲）Ｓ一丝杆螺距（ｍｍ）△—１ｍｍ／脉冲）（２）计算工作台，丝杆以及齿轮折算

至电机轴上的惯量ＪｔＪｔ＝Ｊｌ＋（１／ｉ２）［（Ｊ２＋Ｊｓ）＋Ｗ倌（眈订）２】

（１－２）式中Ｊ卜—折算至电机轴上的惯量（Ｋ昏ｃｍ．ｓ２），Ｊｌ、Ｊ２——齿轮惯

量（ｒ皤ｃｍ．ｓ２）一】４２一弦——丝杆惯量ｃｇ．ｃｍ．ｓ２），ｗ一工作台重量

（Ｎ），ｓ—一丝杆螺距（锄）。（３）计算电机输出的总力矩

ＭＭ＝Ｍａ＋Ｍｆ＋Ｍｔ？（１—３）Ｍａ＝（Ｊｍ＋Ｊｔ）＊ｎ／Ｔ Ｘ １．０２ Ｘ

１０。２（１＿４）式中Ｍ８一电机启动加速力矩（Ｎ．ｍ），Ｊｍ、卜电机自身惯量与负

载

5 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：药粉分装设备控制系统研究与开发

        [学位论文]张志，2006年  河北工业大学

计算：

计算齿轮减速比

根据所需求的脉冲当量，齿轮的减速比i计算如下:

i=(φ.S)/(360.Δ)

速比 i 计算如下:i=(φ.S)/(360.Δ) (2.1)式中φ---步进电机的步距角(o/脉冲)S---丝杆

螺距(mm)Δ---(mm/脉冲)(2)计算工作台,丝杆以及齿轮折算至电机轴上的惯量 Jt。

t=J1+(1/i2)[(J2+Js)+W/g(S/2π)2] (2.2)式中Jt---折算至电机轴上的惯量(Kg.cm.s2)J1、

J2---齿轮惯量(Kg.cm.s2)Js----丝杆惯量(Kg.cm.s2)W---工作台重量(N)S---丝杆螺距

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdqywh200802076.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D041672.aspx
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式中φ ---步进电机的步距角（o/脉冲）

S ---丝杆的螺距（mm)

Δ---(mm/脉冲）

计算工作台，丝杆以及齿轮折算至电机轴上的惯量Jt。

Jt=J1+（1/i2)[(J2+Js）+W/g（S/2π)2]

式中Jt ---折算至电机轴上的惯量(Kg.cm.s2)

J1、J2 ---齿轮的惯量(Kg.cm.s2)

Js ----丝杆的惯量(Kg.cm.s2)

W---工作台的重量（N）

S ---丝杆的螺距（cm）

计算电机输出的总力矩M

M=Ma+Mf+Mt

Ma=（Jm+Jt).n/T×1.02×10ˉ2

式中Ma ---电机启动的加速力矩（N.m)

Jm、Jt---电机自身的惯量与负载的惯量(Kg.cm.s2)

n---电机所需达到的转速（r/min）

T---电机升速的时间（s）

Mf=(u.W.s)/(2πηi)×10ˉ2

Mf---导轨摩擦

(cm)(3)计算电机输出的总力矩 MM=Ma+Mf+Mt (2.3)Ma=(Jm+Jt).n/T×1.02×10ˉ2 (2.4)式

中Ma---电机启动加速力矩(N.m)16 河北工业大学硕士学位论文17Jm、Jt---电机自身惯量与

负载惯量(Kg.cm.s2)n---电机所需达到的转速(r/min)T---电机升速时间

(s)Mf=(u.W.s)/(2πηi)×10ˉ2 (2.5)Mf---导轨摩擦折算至电机的转矩(N.m)u---摩擦系数

η---传递效率Mt=(Pt.s)/(2πηi)×10ˉ2 (2.6)Mt---切削力折算

6 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.80%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：LED晶粒的自动分拣技术研究

        [学位论文]田蓓，2010年  西安工业大学

折算至电机轴上的惯量Jt。

Jt=J1+（1/i2)[(J2+Js）+W/g（S/2π)2]

式中Jt ---折算至电机轴上的惯量(Kg.cm.s2)

螺距(era)。3)计算电机输出的总力矩MM＝尬+蟛+脚 (3.3)Ma＝(锄+坍)?n／Txl.02x10。2

(3.4)式中心为电机启动加速力矩(N.m),Jm、Z为电机自身惯量与负载惯量(Kg.cm.s2),＂为电

机所需达到的转速(r／rain),T为电机升速时间(s)。Mf＝@?形?s)／(2mTi)xlO‘2 (3.5)M,为

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750154.aspx
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J1、J2 ---齿轮的惯量(Kg.cm.s2)

Js ----丝杆的惯量(Kg.cm.s2)

W---工作台的重量（N）

S ---丝杆的螺距（cm）

计算电机输出的总力矩M

M=Ma+Mf+Mt

Ma=（Jm+Jt).n/T×1.02×10ˉ2

式中Ma ---电机启动的加速力矩（N.m)

Jm、Jt---电机自身的惯量与负载的惯量(Kg.cm.s2)

n---电机所需达到的转速（r/min）

T---电机升速的时间（s）

Mf=(u.W.s)/(2πηi)×10ˉ2

Mf---导轨摩擦折算至电机的转矩（N.m)

u---摩擦系数

η---传递效率

Mt=(Pt.s)/(2πηi)×10ˉ2

Mt---切削力折算至电机力矩（N.m)

Pt---最大切削力（N）

其估算公式为

fq=fq0[(1-(Mf+Mt))/Ml）÷(1+Jt/Jm)]  1/2

式中fq---带载起动的频率（Hz）

fq0---空载起动的频率

Ml---起动频率下由矩频特性决定的电机输出力矩（N.m)

若负载参数没有办法精确的确定,则可按fq=1/2fq0进行估算。运行中的最高频率与升速时间

的计算。因为电机的输出力矩会随着频率的升高而下降，所以在最高频率

切削力折算至电机转矩(N.m),“为摩擦系数,为传递效率。Mt＝(Pt?s)／(2re?i)x10。2

(3.6)Mt为切削力折算至电机转矩(N.m),Pt为最大切削力(N)。 .4)负载起动频率估算

fq＝fq[(1一(Mf+Mt)／M1)+(1+Jt／Jm)]?1／2 (3.7)式中向为带载起动频率(Hz),fqo为空载

起动频率,M1为起动频率下由矩频特性决定的电机输出力矩(N皿),如果负载参数

7 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】
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位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：浆料粘附性测试方法的改良研究

        [学位论文]陈继成，2010年  东华大学

同步带

2.2.3  带轮的选型

    同步带传动是利用带齿与带轮齿啮合来传递动力的一种新型传动方式，具有准确的同步

传动功能，不需要润滑、无滑差、无污染、噪音少；传动效率达0.98，速比范围可达1：10，

允许线速可达50m/s，传动率从几百瓦到数百千瓦，适宜多轴传动。 

广泛应用于纺织、汽车、化纤、卷烟、造纸、印刷、化工等机械设备；近年来，采矿冶金、

钢铁机械、医疗设备需求量日渐增加。  

同步带

同步轮选型图３—４网所示：同步轮的主动轮和被动轮可以选用直径相同的梯形齿ＸＬ型同

步带、轮。誓毫贵同学薯。娩羲蠢■图３．４梯形齿同步带、轮选型图３．２．１．１同步

带传动：同步带传动是利用带齿与带轮齿啮合来传递动力的一种新型传动方式。具有准确的

同步传动功能，不需要润滑、无滑差、无污染、噪音少；传动效率达０．９８，速比范围可

达１：１０，允许线速可达５０州ｓ，传动率从几百瓦到数百千瓦，适宜多轴传动。同步轮

：所选主、被动同步

8 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：悬臂式四轴数控磨料水射流切割机设计

        [学位论文]唐春艳，2013年  南京农业大学

允许线速可达50m/s，传动率从几百瓦到数百千瓦，适宜多轴传动。 

广泛应用于纺织、汽车、化纤、卷烟、造纸、印刷、化工等机械设备；近年来，采矿冶金、

钢铁机械、医疗设备需求量日渐增加。  

同步带轮选型需注意的参数： 

(1)齿形      

  同步带轮齿形可以分为英制（普通扭矩）MXL、XL、L、H以及公制（高扭矩）S2M、S3M、

S4M、S5M、S8M和（普通扭矩)T5、T10

图2.7带轮齿形分类图

(2)齿数       

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1864289.aspx
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齿数是同步带轮重要参数，同步带轮节圆直径

9 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：冷轧废次材料用于生产外护角圈的技术研究

        [学位论文]汤平，2014年  重庆大学

伺服电机可以控制速度，位置和精度十分准确，它能把电压信号转化成为转矩和转速从而驱

动控制对象。伺服电机转子转速受输入信号控制，并且可以快速反应，在自动控制系统中，

可以当作执行元件，并且具有机电时间常数小、线性度高、始动电压等优点，可把所收到的

电信号转换成电动机轴上的角位移或角速度输出。分为直流和交流伺服电动机两大类，其主

要特点是，当信号电压

10 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：实验室模拟教学柔性生产线原理及故障诊断处理的研究

        [学位论文]尹彩霞，2007年  沈阳工业大学

自动控制系统中，可以当作执行元件，并且具有机电时间常数小、线性度高、始动电压等优

点，可把所收到的电信号转换成电动机轴上的角位移或角速度输出。分为直流和交流伺服电

动机两大类，其主要特点是，当信号电压为零时无自转现象，转速随着转矩的增加而匀速下

降。

3.2.2  负载转矩的计算

 因为每种机械的算法不同，所以此计算需要加到伺服电机轴的转矩

精度决定于编码器的精度(线数)。伺服电动机又称作执行电动机,在自动控制系统中,用作执

行元件,把所收到的电信号转换成电动机轴上的角位移或角速度输出。分为直流和交流伺服电

动机两大类,其主要特点是,当信号电压为零时无自转现象,转速随着转矩的增加而匀速下降,

控制比较容易,体积小重量轻,输出功率和转矩大,方便调速。主要是把接受到的电信号变为电

机的一定转速

11 送检论文片段 　　相似论文片段 【1.20%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：机床变频器的应用和维护保养

        [期刊论文]《新疆有色金属》，2015年  赵阿鹏

保持在额定功率。  

    当电机转矩在50Hz以下时，此时是与频率以正比进行变化；频率达到50Hz时，电机为最

继续增加，所以最高只能是等于电机的额定电压。当频率达50 Hz时，电机达到额定功率，再

继续增加频率，其功率时不会再增的，保持额定功率。电机转矩在50 Hz以下时，是与频率成

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1126021.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xjysjs2015z1044.aspx
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六、全部举例相似论文作者（共10个） 
 

七、相似论文（举例59篇） 
 

大输出功率，即额定功率；如频率在50Hz的基础上再继续增加，此时输出转矩与频率会成反

比变化，因为它的输出功率已经到达最大了，如果你还要继续增加频率，那么套入上面的计

算式分析，转矩则会明显会减小

正比变化的；当频率f达到50 Hz时，电机达到最大输出功率，即额定功率；当频率f在50 Hz

以上再继续增加，则输出转矩与频率成反比变化，转矩则明显会减小

序号 作者 典型片段总相似比 剩余相似比

1 张伦玠 3.59% 8.38%

2 田蓓 1.80% 10.18%

3 汤平 1.20% 10.78%

4 唐春艳 1.20% 10.78%

5 赵阿鹏 1.20% 10.78%

6 尹彩霞 1.20% 10.78%

7 张志 1.20% 10.78%

8 谭新元 1.20% 10.78%

9 陈继成 1.20% 10.78%

10 曹光荣 1.20% 10.78%

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 3.59% 轮式自动导航机器人的研制 学位论文 张伦玠 广东工业大学 2004

2 3.59% 基于ADAMS自动导航车多体动力学仿真分析 学位论文 董红涛 沈阳农业大学 2006

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y597047.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y891825.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

3 2.99% 基于ANSYS的AGV关键部件力学性能分析与优化设计研究 学位论文 黄春英 沈阳农业大学 2007

4 2.40% 实验室模拟教学柔性生产线原理及故障诊断处理的研究 学位论文 尹彩霞 沈阳工业大学 2007

5 2.40% 磁感应肿瘤热疗设备的开发与研究 学位论文 李运智 广东工业大学 2008

6 2.40% 试谈步进电机的性能及其应用 期刊论文 谭新元 现代企业文化 2008

7 2.40% LED晶粒全自动分拣机的开发研究 学位论文 张碧伟 西安工业大学 2011

8 2.40% 药粉分装设备控制系统研究与开发 学位论文 张志 河北工业大学 2006

9 2.40% LED晶粒的自动分拣技术研究 学位论文 田蓓 西安工业大学 2010

10 2.40% 激光导引AGV的控制系统设计 学位论文 陈顺平 浙江大学 2004

11 2.40% 磁导式AGV控制系统设计与研究 学位论文 叶菁 武汉理工大学 2006

12 2.40% 基于PID算法的双轮差动式移动机器人定位和导航研究 学位论文 鲍金 东北大学 2008

13 2.40% 自动导向小车路径规划算法的研究及仿真 学位论文 王会丽 西安理工大学 2002

14 1.80% 基于STM32F103R6的托盘抗压试验机的研制与开发 期刊论文 苏红波 等 信息系统工程 2015

15 1.80% 多功能凉皮机自动化控制系统的设计及试验研究 学位论文 史稼祥 郑州大学 2012

16 1.80% 冷轧废次材料用于生产外护角圈的技术研究 学位论文 汤平 重庆大学 2014

17 1.80% IDC三相负荷平衡控制策略与柔性切换研究 学位论文 杜通波 中国计量学院 2013

18 1.80% 现代微特电机的关键技术市场迎来新契机 期刊论文 李进卫 电工文摘 2013

19 1.80% 高压高频响数字溢流阀设计及其特性研究 学位论文 陈宇 重庆大学 2014

20 1.80% 浅谈电机与生产设备的匹配 期刊论文 冯杰 广西轻工业 2007

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1171974.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1126021.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1258049.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdqywh200802076.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1869873.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D041672.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750154.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y680125.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y861223.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842541.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_W006674.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xxxtgc201507081.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2104053.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D369020.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_dgwz201306002.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D509276.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gxqgy200705021.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

21 1.80% 十字绣机总体设计及绣针定位技术的研究 学位论文 唐立超 黑龙江大学 2015

22 1.80% 硬盘磁头静态角测量机的研究与开发 学位论文 刘奎 哈尔滨工业大学 2008

23 1.80% 测量两点间横向距离的激光游标尺的设计与研究 学位论文 李毅 武汉理工大学 2010

24 1.80% FMS中AGV的路径规划与避障 学位论文 郑春霞 哈尔滨工业大学 2006

25 1.80% AGV移动机构控制研究 学位论文 魏晓涛 哈尔滨工程大学 2004

26 1.80% 关于电厂升压站的优化设计问题探讨 期刊论文 王少蕊 中国新技术新产品 2009

27 1.80% AGV在物流领域中的应用前景分析 期刊论文 唐文伟 物流技术 2001

28 1.80% 步进电机的选用计算方法 期刊论文 马秀清 中国新技术新产品 2009

29 1.20% 冲网机的计算机控制系统设计 学位论文 刘伦 青岛大学 2011

30 1.20% 辊压机挤压辊堆焊专机设计 学位论文 李伟武 华中科技大学 2006

31 1.20% 机床变频器的应用和维护保养 期刊论文 赵阿鹏 新疆有色金属 2015

32 1.20% 冷辗环机数字控制系统研究 学位论文 杨杰 华北水利水电学院 2007

33 1.20% 基于PAC的水轮机调速器开发与研究——硬件系统研究 学位论文 樊玉新 西华大学 2008

34 1.20% 具有360度回转功能的六自由度运动平台的优化设计 学位论文 谢艳平 华中科技大学 2008

35 1.20% PVC硬脂酸钙送料装置的改造 期刊论文 黄祺开 中国机械 2014

36 1.20% 电磁兼容辐射骚扰试验中辅助装置整改的研究与实践 期刊论文 吕杨 等 中国安防 2015

37 1.20% 浅谈微电机壳体螺纹孔加工机设计 期刊论文 刘璐 华章 2013

38 1.20% 液压系统的故障诊断与维修 期刊论文 廖春虎 中国机械 2014

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2769888.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D257870.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1680124.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D252221.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y670146.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgxjsxcpjx200913116.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_wljs200103002.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgxjsxcpjx200913115.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2043301.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_J009819.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xjysjs2015z1044.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1196085.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1252550.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D063881.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgjx201408067.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgafcpxx201514024.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_huaz201303299.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgjx201408068.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

39 1.20% 伺服电动机构造及发展 期刊论文 刘宏涛 等 自动化应用 2010

40 1.20% 伺服电机在注塑机行业的应用分析 会议论文 毋秋弘 第十二届全国电技术节能学术年

会

2013

41 1.20% 汽车散热器芯体全自动装配机的设计与研究 学位论文 张清 安徽理工大学 2014

42 1.20% 低噪声砖墙磨削装置控制系统的研究 学位论文 陈冬东 河北工业大学 2011

43 1.20% PASSIM盘纸拼接功能优化设计 期刊论文 王建新 中国科技信息 2015

44 1.20% 基于EPA的分布式数控系统 学位论文 陈布亮 浙江大学 2007

45 1.20% 电伺服折弯机关键技术研究 学位论文 曹光荣 扬州大学 2009

46 1.20% 浅析步进电机的选择计算方法 期刊论文 张瑞芹 技术与市场 2014

47 1.20% 轴类零件中心孔加工专用机床控制系统设计 学位论文 严建华 南昌大学 2007

48 1.20% 基于全方位视觉的车载嵌入式航标跟踪系统 学位论文 李雁斌 天津大学 2009

49 1.20% 自动导引车路径规划与导引控制研究 学位论文 金雷 重庆大学 2006

50 1.20% 自动导引小车（AGV）路径跟踪控制策略的研究 学位论文 张勇波 武汉理工大学 2006

51 1.20% 导航自走车控制系统设计与转向控制算法研究 学位论文 葛胜夫 沈阳农业大学 2006

52 1.20% 叠图机控制系统设计与开发 学位论文 张铁锋 天津理工大学 2010

53 1.20% 多综眼多剑杆织机的特性及织造模拟 学位论文 薛进 东华大学 2013

54 1.20% 工业机器人钻削加工的振动补偿技术研究 学位论文 李晨杰 沈阳理工大学 2014

55 1.20% 基于节气门装配线的数据采集与产品性能测试的研究 学位论文 倪雪花 苏州大学 2008

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zdhyy201004018.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Conference_8056881.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2697220.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D279985.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zgkjxx201502052.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1124016.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1701080.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_jsysc201404101.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1152719.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1677802.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D024369.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y861483.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y891782.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1749797.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2377405.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2554305.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1304428.aspx
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查看全文报告请点击

说明：

1.总相似比≈送检论文与检测范围全部数据相似部分的字数/送检论文总字数

2.参考文献相似比≈送检论文与其参考文献相似部分的字数/送检论文总字数

3.排除参考文献相似比=总相似比-参考文献相似比

4.剩余相似比≈总相似比-典型片段总相似比

5.本报告为检测系统算法自动生成，仅供参考

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

56 1.20% 悬臂式四轴数控磨料水射流切割机设计 学位论文 唐春艳 南京农业大学 2013

57 1.20% 油井珩架焊接机器人视觉焊缝跟踪研究 学位论文 石振凌 华中科技大学 2007

58 1.20% 印刷机全自动换版系统的开发与研究 学位论文 赵茜 西安理工大学 2011

59 1.20% 浆料粘附性测试方法的改良研究 学位论文 陈继成 东华大学 2010
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http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1864289.aspx
http://check.wanfangdata.com.cn/HtmlReport.aspx?id=copydetect_56ed87d1-3208-414f-9a85-870672a3caf0&reportid=616254ef-54fb-4f23-8d71-a60a014fd777&sign=NjE2MjU0ZWYtNTRmYi00ZjIzLThkNzEtYTYwYTAxNGZkNzc3fFBlcnNvbi5qYW9qZGZuYWc%3d
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