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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
本文件代替 GB/T32070—2015《土方机械 危险监测系统及其可视辅助装置 性能要求和试

验》。本文件与GB/T32070—2015相比,除结构调整和编辑性改动外,主要技术变化如下:
———更改了范围(见第1章,2015年版的第1章);
———增加和修改了术语和定义(见第3章,2015年版的第3章);
———更改了性能一般要求(见4.1,2015年版的4.1);
———更改了司机位置部件要求(见4.3,2015年版的4.3);
———删除了操作完整性的一般要求(见2015年版的4.6);
———更改了系统报警装置失效的要求(见4.7,2015年版的4.7);
———增加了ODSs及其VAs的电磁兼容性要求(见4.8);
———增加了司机手册的其他信息文件(见6.2);
———更改了雷达传感器的试验程序(见附录C,2015年版的附录C);
———更改了超声波发射系统试验程序(见附录E,2015年版的附录E);
———增加了规范性附录(见附录G~附录I)。
本文件等同采用ISO16001:2017《土方机械 物体监测系统及其可视辅助装置 性能要求和试

验》。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国机械工业联合会提出。
本文件由全国土方机械标准化技术委员会(SAC/TC334)归口。
本文件起草单位:徐州徐工挖掘机械有限公司、山推工程机械股份有限公司、徐州市检验检测中心、

天津工程机械研究院有限公司、内蒙古北方重型汽车股份有限公司。
本文件主要起草人:王渠、张雪玲、朱本龙、李广庆、裴洁、管恩禄。
本文件于2015年首次发布,本次为第一次修订。
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引  言

  本文件描述了物体监测系统(ODSs)及其可视辅助装置(VAs)的试验程序和准则,这些系统提示司

机在监测区域内有物体的存在。
适当的现场管理、司机培训和采用相关视野标准(GB/T16937和GB/T25685)辅助解决了现场人

员安全的问题。在某些情况下,司机无法通过直接视野或利用监视镜间接获得作业区域视野。在这种

情况下,可通过使用ODSs及其VAs,改善司机视野。

ODSs及其VAs给司机提供了人或物体是否在机器移动路径上的信息(主要在倒车时)。

ODSs及其VAs各有优缺点。系统使用者要认识和了解ODSs及其VAs的缺点。附录A总结了

所选装置的优缺点。
要注意到ODSs及其VAs既有优点也有缺点。没有装置能在所有场合都表现完美。系统使用者

识别并了解ODSs及其VAs的缺陷非常重要,附录A列举了所选装置的优缺点。
触觉信号目前正在汽车工业中使用,因此在本文件的修订过程中讨论了在ODS报警装置中使用触

觉信号(刺激司机触摸的信号,包括振动、力和移动)替代视觉和听觉信号。虽然本文件目前不允许仅使

用触觉信号的报警装置,但可以作为视觉和听觉信号的补充合并到报警装置中。在土方机械上应用触

觉信号的有效性需要更多的研究来确定。
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土方机械 物体监测系统及其可视
辅助装置 性能要求和试验

1 范围

本文件规定了用于土方机械上的物体监测系统(ODSs)及其可视辅助装置(VAs)性能的一般要求

和用于评价与试验的描述方法,包括以下方面:
———对监视区域中物体包括人员的监视和/或可视;
———对试验人员和监视区域内人员(如适用)的视觉和/或听觉报警;
———系统运行的可靠性;
———系统的兼容性和环境说明。
本文件适用于ISO6165定义的土方机械。ODS和/或 VA 能被用于增加司机直接视野(见

ISO5006)或使用监视镜(见ISO14401)时的间接视野。此外,ODS和/或VA能被用于为物体监测或

视野提供附加方法,例如:考虑人类工效学对直接视野效果的限制,避免头部和身体上部反复转动。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

ISO3411 土方机械 司机的身材尺寸与司机的最小活动空间(Earth-movingmachinery—

Physicaldimensionsofoperatorsandminimumoperatorspaceenvelope)
  注:GB/T8420—2011 土方机械 司机的身材尺寸与司机的最小活动空间(ISO3411:2007,IDT)

ISO6394 土方机械 司机位置发射声压级的测定 定置试验条件(Earth-movingmachinery—

Determinationofemissionsoundpressurelevelatoperator'sposition—Stationarytestconditions)
  注:GB/T25613—2010 土方机械 司机位置发射声压级的测定 定置试验条件(ISO6394:2008,IDT)

ISO9533 土方机械 行车声响报警装置和前方喇叭 试验方法和性能准则(Earth-movingma-
chinery—Machine-mountedaudibletravelalarmsandforwardhorns—Testmethodsandperformance
criteria)
  注:GB/T21155—2015 土方机械 行车声响报警装置和前方喇叭 试验方法和性能准则(ISO9533:2010,IDT)

ISO13766(所有部分) 土方机械与建筑施工机械 内置电源机器的电磁兼容性(EMC)[Earth-
movingandbuildingconstructionmachinery—Electromagneticcompatibility(EMC)ofmachineswith
internalelectricalpowersupply]
  注:GB/T22359(所有部分) 土方机械与建筑施工机械 内置电源机器的电磁兼容性(EMC)[ISO13766(所有部

分),IDT]

ISO15998 土方机械 应用电子器件的机器控制系统(MCS) 功能性安全的性能准则和试验

[Earth-movingmachinery—Machine-controlsystems(MCS)usingelectroniccomponents—Perform-
ancecriteriaandtestsforfunctionalsafety]
  注:GB/T34353—2017 土方机械 应用电子器件的机器控制系统(MCS) 功能性安全的性能准则和试验

(ISO15998:2008,IDT)

1

GB/T32070—2022/ISO16001:2017




