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引  言

  JJF1154—2014 《四轮定位仪校准规范》 (以下简称 “本规范”)是四轮定位仪校

准的计量技术规范。四轮定位仪是汽车制造和维修企业用于检测汽车车轮定位参数,并

与设计参数进行对比,指导使用者对车轮定位参数进行调整的仪器。

JJF1071—2010 《国家计量校准规范编写规则》、JJF1059.1—2012 《测量不确定度

评定与表示》和JJF1001—2011 《通用计量术语及定义》共同构成支撑本规范修订的基

础性系列规范。
本规范是以JT/T505—2004 《四轮定位仪》为主要参考标准对JJF1154—2006版

进行修订的。与JJF1154—2006 《四轮定位仪》相比,除编辑性修改外,主要技术变化

如下:
———在适用范围中增加了3D影像式四轮定位仪和在线非接触式四轮定位仪,以及

相应的示意图。
———在四轮定位仪校准装置的技术要求中,明确规定了校准装置模拟轮距和模拟轴

距的要求,以及其他示值误差要求。
———在校准项目中增加了单轮前束角、车轮外倾角零值误差和主销内倾角示值误差

校准。
———对单轮前束角、车轮外倾角、主销后 (内)倾角的测量范围、示值误差和重复

性做了修改。
———在附录B中增加了四轮定位仪校准装置的校准方法。
本规范的历次版本发布情况为:
———JJF1154—2006。
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四轮定位仪校准规范

1 范围

本规范适用于四轮定位仪 (光电传感器式四轮定位仪、3D影像式四轮定位仪和在

线非接触式四轮定位仪)的校准。

2 引用文件

本规范引用下列文件:

GB/T3730.3 汽车和挂车的术语及其定义 车辆尺寸

JT/T505 四轮定位仪

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规范;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规范。

3 术语

3.1 单轮前束角 individualwheeltoe-in
车轮的旋转平面与汽车纵向轴线的内夹角,车轮前缘向内为正,向外为负。

3.2 车轮外倾角 camber
车轮旋转平面与铅垂线的夹角,车轮旋转平面上缘向外为正,向内为负。

3.3 主销后倾角 caster
前轮转向轴线在汽车纵向铅垂面上的投影线与铅垂线的夹角,转向轴线上端向后为

正,向前为负。

3.4 主销内倾角 kingpininclination
前轮转向轴线在汽车横向铅垂面上的投影线与铅垂线的夹角,转向轴线上端向内为

正,向外为负。

4 概述

四轮定位仪是用于检测汽车车轮定位参数的仪器,主要形式有:光电传感器式四轮

定位仪、3D影像式四轮定位仪和在线非接触式四轮定位仪。仪器外形和结构分别如

图1、图2和图3所示。
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