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引  言

JJF1002—2010 《国家计量检定规程编写规则》、JJF1001—2011 《通用计量术语及

定义》、JJF1059.1—2012 《测量不确定度评定与表示》共同构成本规程制定工作的基

础性系列技术规范。本规程的制定,参考了测绘行业标准CH8016—1995 《全球定位系

统 (GPS)测量型接收机检定规程》和国家标准GB/T39399—2020 《北斗卫星导航系

统测量型接收机通用规范》。
本规程代替JJF1118—2004 《全球定位系统 (GPS)接收机 (测地型和导航型)校

准规范》。与JJF1118—2004相比,除编辑性修改外,主要技术变化如下:
———术语和计量单位增加了内部噪声水平、截止高度角、秒脉冲、位置精度衰减因

子和2000国家大地坐标系 (见3.1、3.2、3.6、3.7和3.8);
———对不同类型接收机的检定项目做了不同规定 (见5.1和5.2);
———增加了内部噪声水平和秒脉冲稳定度项目 (见5.1.1和5.1.5);
———将测地型GPS接收机的测量误差修改为静态测量精度,并统一了不同长度基

线测量精度的要求;
———将实时动态测量与实时伪距差分坐标比对测试修改为实时动态测量精度 (见

5.1.4); 
———导航型GPS接收机的定位误差修改为导航型接收机定位精度 (见5.2.1);
———修改了天线相位中心一致性项目计算方法 (见7.3.4);
———附录增加了地心地固空间直角坐标到站心地平坐标系下的坐标转换公式 (见

附录A)。 
本规程的历次版本发布情况:
———JJF1118—2004。
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全球导航卫星系统(GNSS)接收机
(测地型和导航型)检定规程

1 范围

本规程适用于全球导航卫星系统 (GlobalNavigationSatelliteSystem,GNSS)接

收机 (测地型和导航型)的首次检定、后续检定和使用中检查。

2 引用文件

本规程引用了下列文件:

JJF1214 长度基线场校准规范

GB/T12897—2006 国家一、二等水准测量规范

GB/T30288—2013 卫星导航定位坐标系统

凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本规程;凡是不注日期的引用文

件,其最新版本 (包括所有的修改单)适用于本规程。

3 术语和计量单位

3.1 内部噪声水平 interiornoiselevel
由接收机通道间的随机偏差,锁相环、码跟踪环的随机偏差,以及其钟差残差等引

起的测距和测相误差,一般以零基线测量误差来表征。

3.2 截止高度角 maskingangle
为了屏蔽遮挡物及多路径效应影响所限定的接收卫星的最低高度角。

3.3 天线相位中心 antennaphasecenter
接收机天线的电气中心。
注:其理论设计应与天线的几何中心一致。

3.4 天线相位中心一致性 antennaphasecenterconsistency
天线相位中心与几何中心之差。

3.5 实时动态测量 real-timekinematicsurvey;RTK
GNSS相对定位技术的一种,主要通过基准站和流动站之间的实时数据链路和载波

相对定位快速解算技术,实现高精度动态相对定位。

3.6 秒脉冲1 pulsepersecond;1PPS
设备按每秒输出的一个同步脉冲。

3.7 位置精度衰减因子 positiondilutionofprecision;PDOP
导航星座几何分布对用户三维位置测定精度影响的因子。

3.8 2000国家大地坐标系 Chinageodeticcoordinatesystem2000;CGCS2000
由国家建立的高精度、地心、动态、实用、统一的大地坐标系,其原点为包括海洋

和大气的整个地球的质量中心,参考历元为2000.0,所采用的椭球参数如下:
1

JJG1200—2023




