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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别专利的责任。
本文件由中国电建集团西北勘测设计研究院有限公司提出。
本文件由中国科技产业化促进会归口。
本文件起草单位:中国电建集团西北勘测设计研究院有限公司、成都理工大学、京创智慧科技有限

责任公司、兰州市勘察测绘研究院、深圳市地质局(深圳市地质灾害应急抢险技术中心)、深圳地质建设

工程公司、南京市测绘勘察研究院股份有限公司、星际空间(天津)科技发展有限公司、中国电建集团贵

阳勘测设计研究院有限公司、武汉海达数云技术有限公司、宝略科技(浙江)有限公司、自然资源部第一

地理信息制图院(陕西省第六测绘地理信息工程院)、宁波市测绘和遥感技术研究院(宁波市自然资源和

规划调查监测中心)、兰州交通大学、创新联盟认证中心有限公司、标准联合咨询中心股份公司。
本文件主要起草人:吕宝雄、赵志祥、董秀军、杨振胤、雒建艳、李辛结、赵延岭、曹钧恒、赵悦、李俊峰、

韩文泉、许立媛、王磊、李为乐、张海静、郑晓华、常鸣、钱方庆、胡春霞、肖先煊、刘懿俊、晏晓红、吴敦、
费佳宁、李香清、王国飞、狄生奎、林伟恩、苟胜国、曾飞翔、张向阳、黄波、杨亚江、王海鹰、黄旭斌、
闫浩文、卢成绪。
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引  言

  崩塌、滑坡等地质灾害直接关系到国民经济的发展和人民生命财产安全,采取切实有效的技术手段

对灾害进行调查,为监测预警、有效防治提供依据。
近年来,无人机激光雷达技术已在崩塌、滑坡等地质灾害中得到广泛应用,为地质灾害调查提供了

新的技术支撑和指导作用。通过满足崩塌、滑坡参数获取途径、测量技术方法以及相关设备器材的规范

使用,确保技术实施管之有度、控之有方,实现该技术在地质灾害调查中有规可循、经济合理,保证调查

成果质量,能够为地质灾害预警及勘察等研究提供可靠的数据支撑和指导依据。
本文件的制定将有助于规范无人机激光雷达作业方法和标准,使无人机激光雷达技术能够更好地

服务于滑坡、崩塌地质灾害防治和重大工程建设工作。
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崩塌滑坡无人机激光雷达数据采集
与处理技术规程

1 范围

本文件给出了崩塌滑坡无人机激光雷达数据采集与处理的基本规定,规定了崩塌滑坡无人机激光

雷达作业的作业准备、控制测量、航线设计、数据获取、数据处理、产品制作、质量检查、成果归档与提交

的要求。
本文件适用于利用无人机激光雷达对崩塌、滑坡地质灾害的调查。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T18314 全球定位系统(GPS)测量规范

GB/T32864 滑坡防治工程勘查规范

GB/T39612 低空数字航摄与数据处理规范

GB50026 工程测量标准

CH/T3005 低空数字航空摄影规范

DZ/T0261 滑坡崩塌泥石流灾害调查规范(1∶50000)

T/CAGHP011 崩塌防治工程勘查规范(试行)

3 术语和定义、缩略语

3.1 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
无人机 unmannedairvehicle;UAV
由动力驱动、机上无人驾驶、可重复使用的航空器。
注:无人机具有遥控、半自主、自主三种飞行控制方式。无人机是航空平台的一种,按照构型分为旋翼无人机、固定

翼无人机、伞翼无人机、扑翼无人机、无人直升机等。

[来源:CH/Z3001—2010,3.1,有修改]

3.1.2
无人机激光雷达 unmannedairvehiclelightdetectionandranging
在无人机上,搭载集成激光扫描仪、定位定姿系统(POS)、数码相机和控制系统所构成的综合系统。

3.1.3
点云 pointcloud
以离散、不规则方式分布在三维空间中的点的集合。
[来源:CH/T8023—2011,3.3]
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