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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
请注意本文件的某些内容可能涉及专利。本文件的发布机构不承担识别这些专利的责任。
本标准由全国特种作业机器人标准化工作组(SAC/SWG13)提出并归口。
本标准起草单位:东南大学、南京市特种设备安全监督检验研究院、福建省特种设备检验研究院、常

州市钱璟康复股份有限公司、香港中文大学(深圳)、中瑞福宁机器人(沈阳)有限公司、中国食品药品检

定研究院、北京鉴衡认证中心有限公司、浙江大学、国家康复辅具研究中心附属康复医院、中机生产力促

进中心、苏州大学、中国质量认证中心、北京协和医院、衡昇科技有限公司。
本标准主要起草人:宋爱国、胡素峰、冯月贵、李会军、樊继春、樊天润、薛沪芳、丁宁、王会方、刘倩、

余新华、吴媛、刘涛、马洪卓、张苹、卢东、李芳时、徐宝国、郑耿峰、李伟达、姜同舟、刘启栋、郑佳、郑永昌、
邹维铁。
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引  言

随着社会老龄化的加剧,需要照料的失能、半失能老人日益增多。此外,我国因脑卒中和脊髓损伤

等造成的肢体运动功能障碍人群众多。这类群体在日常生活照顾、精神慰藉、康复、护理等方面呈现出

日益增长的需求。机器人技术的发展及其与临床康复医学的结合为康复训练机器人研究提供了一个很

好的契机。利用机器人及其相关技术对康复训练过程进行客观的监测与评价,提高康复训练的针对性

及科学性,为受训者制定适合的康复方案,进一步提高康复训练的效率。
制定本标准的目的是规范和统一运动康复训练机器人的性能指标和测试方法,有利于企业提高产

品及服务质量,提高受训者的使用满意度。
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运动康复训练机器人通用技术条件

1 范围

本标准规定了运动康复训练机器人的术语和定义、分类、产品型号组成、要求、试验方法、检验规则、
标志、使用说明书、包装、运输及存储。

本标准适用于在康复医师、康复治疗师或专业护理人员的指导下,通过肢体运动进行康复训练的机

器人(以下简称机器人)。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T191 包装储运图示标志

GB4343.1 家用电器、电动工具及类似器具的电磁兼容要求 第1部分:发射

GB/T4343.2 家用电器、电动工具及类似器具的电磁兼容要求 第2部分:抗扰度

GB4706.1—2005 家用和类似用途电器的安全 第1部分:通用要求

GB/T9969 工业产品使用说明书 总则

GB/T13384 机电产品包装通用技术条件

GB/T16754 机械安全 急停 设计原则

GB24436—2009 康复训练器械 安全通用要求

GB/T33265—2016 教育机器人安全要求

GB/T36239—2018 特种机器人 术语

GB/T36321—2018 特种机器人 分类、符号、标志

3 术语和定义

GB/T36239—2018界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1
肢体 limb
人的上肢和下肢(不包括头、颈、躯干部分)。

3.2
康复训练机器人 rehabilitationtrainingrobot
在健康护理、助老助残领域,用于辅助肢体运动功能障碍或失能人员进行康复训练与肢体功能恢

复、重建、增强等的机器人。
注:改写GB/T36239—2018,定义3.6。

3.3
运动康复训练机器人 motionrehabilitationtrainingrobot
在康复医师、康复治疗师或专业护理人员的指导下,通过肢体运动进行康复训练的机器人。
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