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前  言

  本标准按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本标准使用重新起草法修改采用IEC62459:2010《声系统设备 电声换能器 悬置部件的测量》。
本标准与IEC62459:2010相比主要技术差异如下:
———将3.6、3.7中的“注”分别移至3.6、3.7的正文中;

———修改了3.11的内容,将“f0 ≈
1

2π K(xoff)δmS

”修改为“f0 ≈
1

2π C(xoff)δmS

”(见3.11);

———修改了6.3的内容,将“使用具有一定大小的恒定直流信号(如恒定位移xdc)和小幅交流信号

(如位移xac)混叠作为激励源,测量稳态下的悬置部件的交流响应(如回复力的交流部分

Fac)”修改为“使用具有一定大小的恒定直流信号(如恒力Fdc)和小幅交流信号(如回复力的

交流部分Fac)混叠作为激励源,测量稳态下的悬置部件的交流响应(如位移xac)”(见6.3);
———修改了6.4的内容,将“使用具有一定大小的交流信号(如位移xac)作为激励源,测量悬置部件

的交流响应(如交流回复力Fac)”修改为“使用具有一定大小的交流信号(如交流回复力Fac)
作为激励源,测量悬置部件的交流响应(如位移xac)”(见6.4);

———删除了7.2.3“注”的脚注;
———修改了9.1的内容,将“式(6)”修正为“式(1)”(见9.1);
———增加了“使用宽带正弦信号测量振子的位移幅频响应X(jω),从而找到共振频率fR ,获取最

佳的测量设置参数(测量电压、峰值位移)”一项内容(见10.2.3)。
本标准由中华人民共和国工业和信息化部提出。
本标准由全国音频、视频及多媒体系统与设备标准化技术委员会(SAC/TC242)归口。
本标准起草单位:南京大学声学研究所、浙江天乐集团有限公司、广州国光电器股份有限公司、苏州

上声电子有限公司。
本标准主要起草人:沈勇、夏洁、刘殷、卢国潮、谢守华、柴国强。

Ⅲ

GB/T33771—2017



声系统设备

电声换能器 悬置部件的测量

1 范围

本标准规定了衡量电声换能器装配之前的悬置部件,如定心支片、折环、振膜或锥体性能的相关参

数和测量方法。测量结果可用于工程设计和质量控制。本标准可提高悬置部件制造商和扬声器制造商

测量结果的一致性。
本标准适用于电声换能器(如扬声器)悬置部件的测量。基于悬置部件的线性模型和非线性模型,

采用静态测量法和动态测量法,测得相关参数。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T12060.1—2017 声系统设备 第1部分 概述 (IEC60268-1:1985,MOD)

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
悬置部件 suspensionpart
通常由浸胶布制成的定心支片或由橡胶、发泡材料、纸或布制成的折环。

3.2
位移 displacement
x
悬置部件内边缘在垂直方向上移动的距离。

3.3
峰值位移 peakdisplacement
xpeak

动态测量中在共振频率处产生的位移峰值。

3.4
驱动力 drivingforce
F
回复力、摩擦力和悬置部件与其内边缘固定件的惯性的共同作用。

3.5
传递函数 transferfunction
H(f)
由式(1)定义,位移频谱X(jω)=FT{x(t)}与驱动力频谱F(jω)=FT{F(t)}的比值:
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