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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ１７６４５《工业自动化系统与集成　零件库》是一个由多个部分组成的标准，各部分单独出版。

ＧＢ／Ｔ１７６４５所属的各部分按功能分为多个子系列：概念描述、逻辑资源、实现资源、描述方法、一致性

测试、视图交换协议、有关字典的标准化内容，其中：

———第１０部分～第１９部分规定了概念描述；

———第２０部分～第２９部分规定了逻辑资源；

———第３０部分～第３９部分规定了实现资源；

———第４０部分～第４９部分规定了描述方法；

———第５０部分～第５９部分规定了一致性测试；

———第１００部分～第１９９部分规定了视图交换协议；

———第５００部分～第５９９部分规定了有关字典的标准化内容。

ＧＢ／Ｔ１７６４５《工业自动化系统与集成　零件库》现已发布了以下９个部分：

———第１部分：综述与基本原理；

———第２０部分：逻辑资源　表达式的逻辑模型；

———第２４部分：逻辑资源　供应商库的逻辑模型；

———第２５部分：逻辑资源　带聚合值和显式内容的供应商库逻辑模型；

———第２６部分：逻辑资源　信息供应商标识；

———第３１部分：实现资源　几何编程接口；

———第４２部分：描述方法　零件族构造方法学；

———第１０１部分：视图交换协议　参数化程序的几何视图交换协议；

———第１０２部分：视图交换协议　符合ＧＢ／Ｔ１６６５６一致性规定的视图交换协议。

本部分是ＧＢ／Ｔ１７６４５的第１部分，给出了 ＧＢ／Ｔ１７６４５系列标准的综述、基本原理及其组织

结构。

本部分等同采用ＩＳＯ１３５８４１：２００１《工业自动化系统与集成　零件库　第１部分：综述与基本原

理》（英文版）。本部分在技术内容上与ＩＳＯ１３５８４１：２００１保持一致，仅根据ＩＳＯ１３５８４的发展变化和

ＧＢ／Ｔ１．１—２０００的规则，作了一些内容上和编辑性的改动。

本部分（修订版）与ＩＳＯ１３５８４１：２００１相比，存在如下的技术性差异：

———增加了前言；

———将ＩＳＯ前言内容进行了更新，将其变为附录Ｃ；

———修订了产品的术语定义；

———保留了６．５条；

———增加了６．７条；

———增加中英文索引；

———ＩＳＯ１３５８４中已有若干部分被等同转化为我国的国家标准。ＧＢ／Ｔ１７６４５中所有的ＥＸＰＲＥＳＳ

描述以及由ＳＴＥＰ开发工具自动生成的文件和ＥＸＰＲＥＳＳＧ图中的国际标准代号保持不变，

仅在标题和论述正文中，用国家标准号替换原国际标准号。

本部分代替ＧＢ／Ｔ１７６４５．１—２００１《工业自动化系统与集成　零件库　第１部分：综述与基本原

理》。

本部分与ＧＢ／Ｔ１７６４５．１—２００１相比主要变化如下：
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———重新编写了前言；

———修改了ＩＳＯ前言，将其变为附录Ｃ；

———修订了产品的术语定义；

———增加了６．７条；

———进行了编辑性修改；

———增加了中英文索引。

本部分的附录Ａ为规范性附录，附录Ｂ、附录Ｃ为资料性附录。

本部分由中国机械工业联合会提出。

本部分由全国工业自动化系统与集成技术委员会（ＳＡＣ／ＴＣ１５９）归口。

本部分起草单位：中国标准化研究院。

本部分主要起草人：刘守华、徐成华、洪岩、李文武、詹俊峰、王志强、秦光里。

本部分所代替标准的历次版本发布情况为：

———ＧＢ／Ｔ１７６４５．１—２００１。
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引　　言

　　ＧＢ／Ｔ１７６４５是一个关于计算机可解释的零件库数据表达和交换的技术标准，其目的是提供独立

于任何使用零件库数据系统的应用系统并能够描述零件库数据的中性机制。这种描述的本质使得它不

仅适合零件文件的交换，也是实现和共享零件库数据的数据库基础。

ＧＢ／Ｔ１７６４５是一个由多个部分组成的标准，各部分单独出版。ＧＢ／Ｔ１６６５６的各部分又分别属于

以下各子系列之一：概念描述、逻辑资源、实现资源、描述方法、一致性测试、视图交换协议和有关字典的

标准化内容。本部分（ＧＢ／Ｔ１７６４５．１）对ＧＢ／Ｔ１７６４５的各子系列进行了描述，并给出了ＧＢ／Ｔ１７６４５

的综述及其结构。
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工业自动化系统与集成

零件库

第１部分：综述与基本原理

１　范围

ＧＢ／Ｔ１７６４５规定了零件库信息的表达，以及使零件库数据能够交换、使用和更新的必要机制和定

义。这种交换可在与使用库零件的产品全生命周期（包括产品的设计、制造、使用、维护和报废）相关的

不同计算机系统和环境之间进行。该标准规定了零件库系统的通用结构，而不是定义完整的、详细的、

可实施的零件库系统。

本部分给出了ＧＢ／Ｔ１７６４５的概述及其结构。

以下内容不在本部分的范围之内：

———为获取零件库数据所定义的信息模型；

——— 处理零件库数据所必需的实现资源的定义。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ１７６４５的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单或修订版均不适用于本部分，然而，鼓励根据本部分达成协议的各方研究是否

可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本部分。

ＧＢ／Ｔ１６６５６．１　工业自动化系统与集成　产品数据表达与交换　第１部分：概述与基本原理

（ＧＢ／Ｔ１６６５６．１—２００８，ＩＳＯ１０３０３１：１９９４，ＭＯＤ）

３　术语和定义及缩略语

３．１　术语和定义

本部分采用下列术语和定义。

３．１．１

抽象零件　犪犫狊狋狉犪犮狋狆犪狉狋

仅仅由局部规范定义的零件，确定该定义的组织机构不能提供实际的零件。

３．１．２

字典　犱犻犮狋犻狅狀犪狉狔

包含一系列条目的表，一个含义对应字典中的一个条目，字典的一个条目只有一个含义。

３．１．３

零件的功能模型　犳狌狀犮狋犻狅狀犪犾犿狅犱犲犾狅犳犪狆犪狉狋

在集成库中描述零件表达分类的库数据。

示例：精确定义的螺栓功能模型可以包括参数化程序，这种参数化程序可以用在ＣＡＤ系统数据库中，并为该螺栓生

成不同的几何功能视图。

３．１．４

功能视图　犳狌狀犮狋犻狅狀犪犾狏犻犲狑

在产品数据中描述零件表达分类的数据。

示例：与几何形状相对应的功能视图结构不依赖于所表示的零件。这种结构被规定为功能视图类。
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