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前　　言

　　ＧＢ／Ｔ２０４８５《振动与冲击传感器的校准方法》主要由以下几大类组成：

———第１类：基本概念；

———第２类：绝对法校准（如：激光干涉法振动绝对校准、激光干涉法冲击绝对校准等）；

———第３类：比较法校准（如：振动比较法校准、冲击比较法校准等）；

———第４类：环境模拟校准（如：磁灵敏度、声灵敏度、基座应变灵敏度、横向振动灵敏度等）；

本部分是ＧＢ／Ｔ２０４８５《振动与冲击传感器的校准方法》第２类中的一个部分。

本部分等同采用ＩＳＯ１６０６３１３：２００１《振动与冲击传感器校准方法　第１３部分：激光干涉法冲击绝

对校准》（英文版）。

本部分等同翻译ＩＳＯ１６０６３１３：２００１。为使用方便，本部分作了如下编辑性修改：

———“国际标准的本部分”一词改为“本部分”。

———删除国际标准的前言。

———用小数点“．”代替作为小数点的逗号“，”。

———对ＩＳＯ１６０６３１３：２００１中引用的其他国际标准，有被采用为我国标准的，用我国标准代替对应

的国际标准，未被采用为我国标准的直接引用国际标准。

本部分的附录Ａ为规范性附录，附录Ｂ、附录Ｃ为资料性附录。

本部分由中国计量科学研究院提出。

本部分由全国机械振动与冲击标准化技术委员会归口。

本部分起草单位：中国航空工业第一集团公司北京长城计量测试技术研究所、中国计量科学研

究院。

本部分主要起草人：李新良、曾吾、于梅、孙桥。

本部分为首次制定。
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引　　言

　　按照定义，冲击灵敏度犛ｓｈ由加速度计输出峰值和输入加速度峰值关系来决定。犛ｓｈ不是一个唯一

的量，是随着冲击脉冲持续时间、冲击波形、被校传感器的带宽、配套信号适调仪的频响而变化。

在频域计算某一个频率点对应的复灵敏度可以确定加速度计的线性。本部分提出了计算复灵敏度

幅值犛ｎ和相移Δφｎ的数据处理程序，再计算冲击灵敏度犛ｓｈ（见附录Ｃ）。

本部分给出了运动的时间历程的绝对法测量运动的方法，从根本上不同于ＧＢ／Ｔ２０４８５．１介绍的

速度改变冲击校准法。因此，得到的冲击灵敏度不同于后者得到的冲击校准因子，但和ＩＳＯ５３４７４（将

转换为ＩＳＯ１６０６３２２）所得到的校准因子一致。
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振动与冲击传感器校准方法

第１３部分：激光干涉法冲击绝对校准

１　范围

本部分规定了用激光干涉法测量冲击过程时间位移信号对直线加速度计进行绝对法冲击校准的

仪器设备和操作程序。该方法适用的冲击脉冲持续时间范围为０．０５ｍｓ～１０ｍｓ，峰值范围为１０
２ｍ／ｓ２～

１０５ｍ／ｓ２（与脉冲持续时间有关），给出的是冲击灵敏度。

２　规范性引用文件

下列文件中的条款通过ＧＢ／Ｔ２０４８５的本部分的引用而成为本部分的条款。凡是注日期的引用文

件，其随后所有的修改单（不包括勘误的内容）或修订版均不适用于本部分。然而，鼓励根据本部分达成

协议的各方研究是否可使用这些文件的最新版本。凡是不注日期的引用文件，其最新版本适用于本

部分。

ＧＢ／Ｔ２０４８５．１　振动与冲击传感器校准方法　第１部分：基本概念（ＩＳＯ１６０６３１：１９９８，ＩＤＴ）

ＧＢ／Ｔ２０４８５．１１—２００６　振动与冲击传感器校准方法　第１１部分：激光干涉法振动绝对校准

（ＩＳＯ１６０６３１１：１９９９，ＩＤＴ）

ＩＳＯ５３４７２２：１９９７　振动与冲击传感器校准方法　第２２部分：加速度计共振测试　通用方法

３　测量不确定度

冲击灵敏度的测量不确定度：

———在设定参考加速度峰值１０３ｍ／ｓ２，参考冲击脉冲持续时间２ｍｓ和放大器参考增益时，为读数

的１％；

———对所有冲击峰值、脉冲持续时间，不超过读数的２％。

上述规定适用于高精度等级传感器（例如，参考标准加速度计）的校准，这样的校准应仔细操作以确

保给出的全部不确定度分量应足够小到符合相应的规定（不确定度的分量参看附录Ａ）。特别是由传感

器或冲击机的固有模态激发的频谱能量应比校准频率范围内的频谱能量要小得多，传感器固有频率的

测试按照ＩＳＯ５３４７２２：１９９７进行。通常应避免使用第１章、第６章中给出的相对短持续时间的脉冲。

本部分的所有使用者应按照附录Ａ编制实际的不确定度分量表。

注：根据ＧＢ／Ｔ２０４８５．１，测量不确定度表示为测量的扩展不确定度（简称不确定度）。

４　仪器设备要求

４．１　总则

为了满足第１章中的测量范围及达到第３章中的不确定度要求，本章给出了所需仪器设备的推荐

技术指标。

４．２　基于砧体（刚体）运动的冲击机

该冲击机是用一个能自由移动的锤（弹体）来撞击安装有加速度计的砧体（目标）。锤撞击砧体后，

砧体能够自由直线加速，同时锤被自动锁住。为获得期望的脉冲宽度和脉冲波形，在锤和砧之间应安装

钢弹簧或缓冲垫（由橡胶、纸等某种可实现脉冲波形的材料制成），所得冲击脉冲应是一个近似半正弦、

半正弦平方或高斯（Ｇａｕｓｓｉａｎ）的加速度波形。锤和砧的共振频率至少为１０／犜，犜为脉冲持续时间。
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