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论文相似性检测报告（详细版）

报告编号：3b8a8aa9-6ed1-4ec2-8ba3-a5ec009af6f4

原文字数：9,455

检测日期：2016年04月18日

检测范围：中国学术期刊数据库（CSPD）、中国学位论文全文数据库（CDDB）、中国学术会议论文数据库（CCPD）、中国学术网页数据库（CSWD）
 
检测结果：

一、总体结论

总相似比：13.64% (参考文献相似比：0.00%，排除参考文献相似比：13.64%)

二、相似片段分布
 

注：绿色区域为参考文献相似部分，红色区域为其它论文相似部分。

三、相似论文作者（举例6个）

点击查看全部举例相似论文作者

四、典型相似论文（举例67篇）
 

头部 中前部 中部 中后部 尾部

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 5.68% 机器人的应用和发展前景 期刊论文 闫志峰 等 建材世界 2014

2 4.55% 基于DSP的智能小车的设计 学位论文 李伟 江南大学 2009

3 4.55% 高层建筑喷涂机器人系统研究 学位论文 张刚 北京航空航天大学 2002

4 3.41% 焊接机器人的现状及发展趋势(一) 期刊论文 唐新华 电焊机 2006

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gwjckj2014z2256t.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1584930.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_dhj200603002.aspx
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点击查看全部举例相似论文

五、相似论文片段（共5个）
 

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

5 3.41% 仿人泪器的机器人视野清洁技术研究 学位论文 刘朝杰 哈尔滨工程大学 2013

6 3.41% 地面移动机器人的视觉信息系统设计与实现 学位论文 江政儒 南京理工大学 2013

7 2.27% 基于树形决策的机器人避障算法研究 学位论文 程俊林 云南大学 2007

8 2.27% 自主式水下机器人推进器及舵状态监测研究 学位论文 王玉甲 哈尔滨工程大学 2003

9 2.27% 自主式水下机器人运动规划技术 学位论文 邹丹 哈尔滨工程大学 2003

10 2.27% 步行机器人的行走控制 学位论文 孙付春 成都理工大学 2006

11 2.27% 履带式排爆机器人结构与控制系统的设计研究 学位论文 孙涛 华南理工大学 2008

12 2.27% 迎宾机器人视觉跟踪系统研究与控制系统设计 学位论文 杨庆峰 重庆大学 2008

13 2.27% 多水下机器人协作控制研究 学位论文 黎章 北京大学 2008

14 2.27% 国内外机器人研究领域的知识计量 学位论文 杨莹 大连理工大学 2009

15 2.27% 基于遗传和蚁群算法的机器人路径规划研究 学位论文 戴青 武汉理工大学 2009

1 送检论文片段 　　相似论文片段 【2.27%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：机器人的应用和发展前景

        [期刊论文]《建材世界》，2014年  闫志峰 等

社会经济发展产生了一个重大影响的一门科学技术，它的发展归功于在第二次世界大战中，

各国加强了经济的投入，就加强了本国的经济的发展。另一方面它也是生产力发展的需求的

必然结果，也是人类自身发展的必然结果，那么人类的发展随着人们这种社会发展的情况，

技术发展共同的综合性的结果，同时，社会经济发展产生了重大影响的一门科学技术，它的

发展归功于在第二次世界大战中，各国加强了经济的投入，加强了本国经济的发展。另一方

面它也是生产力发展需求的必然结果，也是人类自身发展的必然结果，那么人类的发展随着

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D429614.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2274987.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544838.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544868.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y934768.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D319547.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1480361.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1475692.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gwjckj2014z2256t.aspx
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人们不断探讨自然过程中，在改造自然过程中，认识自然过程中，实现人们 人们这种社会发展的情况，人们越来越不断探讨自然过程中，在改造自然过程中，认识自然

2 送检论文片段 　　相似论文片段 【4.55%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：基于DSP的智能小车的设计

        [学位论文]李伟，2009年  江南大学

发展的必然结果，那么人类的发展随着人们这种社会发展的情况，人们不断探讨自然过程中

，在改造自然过程中，认识自然过程中，实现人们对不可达世界的认识和改造等。

    中国的机器人专家从应用环境出发，将机器人分为两大类，就是工业机器人和特种机器

人。所谓工业机器人就是面向工业领域的多关节机械手或多自由度机器人。而特种机器人则

是除工业机器人之外的、用于非制造业并服务于人类的各种先进机器人，包括：服务机器人

、水下机器人、娱乐机器人、军用机器人、农业机器人、机器人化机器等。在特种机器人中

，有些分支发展很快，有独立成体系的趋势，如服务机器人、水下机器人、军用机器人、微

操作机器人等。国际上的机器人学者，从应用环境出发将机器人也分为

似的智能能力,如感知能力、规划能力、动作能力和协同能力,是一种具 江南大学专业硕士学

位论文有高度灵活性的自动化机器。”关于机器人如何分类,国际上也没有制定统一的标准。

我国的机器人专家从应用环境出发,将机器人分为两大类:即工业机器人和特种机器人[41。所

谓工业机器人就是面向工业领域的多关节机械手或多自由度机器人。而特种机器人则是除工

业机器人之外的、用于非制造业并服务于人类的各种先进机器人。包括:服务机器人、水下机

器人、娱乐机器人、军用机器人、农业机器人、机器人化机器等。在特种机器人中,有些分支

发展很快,有独立成体系的趋势,如服务机器人、水下机器人、军用机器人、微操作机器人等

。目前,国际上的机器人学者,从应用环境出发将机器人也分为

3 送检论文片段 　　相似论文片段 【3.41%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：机器人的应用和发展前景

        [期刊论文]《建材世界》，2014年  闫志峰 等

制造环境下的工业机器人和非制造环境下的服务与仿人型机器人，这和中国的分类是一致的

。

军用机器人主要用于军事上代替或辅助军队进行作战、侦察、探险等工作。根据不同的作战

空间可分为地面军用机器人、空中军用机器人(即无人飞行机)、水下军用机器人和空间军用

机器人等。军用机器人的控制方式一般有自主操控式、半自主操控式、遥控式等多种方式。

     

在民用机器人中，各种生产制造领域中的工业机器人在数量上占绝对多数，成为机器人家族

中的主力军；其它各种种类的机器人也开始在不同的领域

用途来分，可以分为两大类：军用机器人和民用机器人。军用机器人主要用于军事上代替或

辅助军队进行作战、侦察、探险等工作。根据不同的作战空间可分为地面军用机器人、空中

军用机器人(即无人飞行机)、水下军用机器人和空间军用机器人等。军用机器人的控制方式

一般有自主操控式、半自主操控式、遥控式等多种方式。在民用机器人中，各种生产制造领

域中的工业机器人在数量上占绝多数，成为机器人家族中的主力军；其它各类机器人也开始

在不同的领域得到研究开发和应用。3 我国机器人发展状况中国

4 送检论文片段 　　相似论文片段 【2.27%】

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1584930.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gwjckj2014z2256t.aspx
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六、全部举例相似论文作者（共6个） 
 

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：怪诞美术对卡通设计的影响

        [学位论文]金京，2010年  上海师范大学

得到研究开发和应用。

下面是一些机器人的应用：

海宝（HAIBAO）中国2010年上海世博会吉祥物。2007年12月18日晚上8点，万众瞩目的2010年

上海世博会吉祥物“海宝”终于掀开了神秘面纱，蓝色“人”字的可爱造形让所有人都耳目

一新。海宝，以汉字“人”字为核心

得到全球观众的榆骑。《阿儿选》将观众于银幕的距离缩到最短,开辟了一个全新的视界。幽

3-9海京及《成&的烦恼》采山电视截圈海宝(HaiBao),中国2010年上海世博会占祥物。2007年

12月18日晚上8点,万众瞩目的2010年上海世博会吉祥物“海宝”终于掀开了神秘面纱,蓝色“

人”字的可爱造形让所有人耳目一新。海宝.以汉字“人”字为核心创意,配以代表生命和活

力的海蓝色

5 送检论文片段 　　相似论文片段 【3.41%】

位置：

头部 中前部 中部 中后部 尾部

来源：地面移动机器人的视觉信息系统设计与实现

        [学位论文]江政儒，2013年  南京理工大学

机器人将来或许能像人一样在危险环境下进行救援工作。具体如下图（2）所示：

图（2）

剑式机器人 “剑”式武装机器人的全称为“特种武器观察遥控侦察直接行动系统”，它是“

魔爪”机器人的改进型，高0.9米，最大速度9千米/小时，配备有制式5.56毫米M249型机枪，

命中精度极高，采用电池供电，可维持4小时的运转，最大遥控距离达1000米。同时每个“剑

”式武装机器人还安装了4台摄像机以及夜视镜等设备，以确保其具有全天候侦查与作战能力

。这种造价20万美元的武装机器人

机器人（如图１．５所示）的全称为“特种武器观察遥控侦 硕士论文 地面移动机器人的视

觉信息系统设计与实现察直接行动系统”，它是“魔爪”机器人的改进型，高０．９米，最

高速度９千米／小时，配备有制式５．５６毫米Ｍ２４９型机枪，命中精度极高，采用电池

供电，可维持４小时的运转，最大遥控距离达１０００米…Ｊ。为确保其具有全天候视觉与

作战能力，每个“剑”式武装机器人安装有４台摄像机以及夜视镜。此外，“剑”式武装

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1667531.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2274987.aspx
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七、相似论文（举例67篇） 
 

序号 作者 典型片段总相似比 剩余相似比

1 靳龙飞 5.68% 7.95%

2 吴宝树 5.68% 7.95%

3 闫志峰 5.68% 7.95%

4 李伟 4.55% 9.09%

5 江政儒 3.41% 10.23%

6 金京 2.27% 11.36%

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

1 5.68% 机器人的应用和发展前景 期刊论文 闫志峰 等 建材世界 2014

2 4.55% 基于DSP的智能小车的设计 学位论文 李伟 江南大学 2009

3 4.55% 高层建筑喷涂机器人系统研究 学位论文 张刚 北京航空航天大学 2002

4 3.41% 焊接机器人的现状及发展趋势(一) 期刊论文 唐新华 电焊机 2006

5 3.41% 仿人泪器的机器人视野清洁技术研究 学位论文 刘朝杰 哈尔滨工程大学 2013

6 3.41% 地面移动机器人的视觉信息系统设计与实现 学位论文 江政儒 南京理工大学 2013

7 2.27% 基于树形决策的机器人避障算法研究 学位论文 程俊林 云南大学 2007

8 2.27% 自主式水下机器人推进器及舵状态监测研究 学位论文 王玉甲 哈尔滨工程大学 2003

9 2.27% 自主式水下机器人运动规划技术 学位论文 邹丹 哈尔滨工程大学 2003

10 2.27% 步行机器人的行走控制 学位论文 孙付春 成都理工大学 2006

http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_gwjckj2014z2256t.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1584930.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_dhj200603002.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D429614.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2274987.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544838.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y544868.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y934768.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

11 2.27% 履带式排爆机器人结构与控制系统的设计研究 学位论文 孙涛 华南理工大学 2008

12 2.27% 迎宾机器人视觉跟踪系统研究与控制系统设计 学位论文 杨庆峰 重庆大学 2008

13 2.27% 多水下机器人协作控制研究 学位论文 黎章 北京大学 2008

14 2.27% 国内外机器人研究领域的知识计量 学位论文 杨莹 大连理工大学 2009

15 2.27% 基于遗传和蚁群算法的机器人路径规划研究 学位论文 戴青 武汉理工大学 2009

16 2.27% 移动机器人的定位与跟踪研究 学位论文 刘磊 华中科技大学 2006

17 2.27% 大射电望远镜馈源柔索支撑系统的建模与控制 学位论文 马娟 西安电子科技大学 2009

18 2.27% 基于模糊系统的MIROSOT机器人足球避障路径规划 学位论文 刘大亮 太原理工大学 2005

19 2.27% 基于模糊理论和强化学习的自主式水下机器人运动规划技术 学位论文 姜沛然 哈尔滨工程大学 2005

20 2.27% 自主式微小型越障机器人研究和设计 学位论文 王德新 中国科学技术大学 2005

21 2.27% 模块化水下机器人及其故障诊断研究 学位论文 季东军 哈尔滨工程大学 2008

22 2.27% 基于NSTRSS的“纳英特之星”仿真系统的设计与实现 学位论文 郭丽伟 西安电子科技大学 2011

23 2.27% 服务机器人机械系统的设计与实现 学位论文 舒畅 浙江大学机械工程学系 2010

24 2.27% 工业机器人的力/位置模糊控制策略研究 学位论文 王立玲 河北大学 2005

25 2.27% 工业机器人的现状及发展趋势 会议论文 任志刚 等 陕西省机械工程学会第十次代表

大会暨学术年会

2014

26 2.27% 基于模块化设计的服务机器人研究与实现 学位论文 罗永超 广东工业大学 2013

27 2.27% 政府公共关系在天津市城市经营中的应用研究 学位论文 朱海燕 天津大学 2010

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D319547.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1480361.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1475692.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D046853.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1485540.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y788465.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y780712.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y731396.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1437302.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D215946.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1639276.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y840883.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Conference_8507290.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2305161.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1874403.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

28 2.27% 怪诞美术对卡通设计的影响 学位论文 金京 上海师范大学 2010

29 2.27% 计算机辅助手术系统概述及其在骨科中的应用 期刊论文 张鹤 等 中华创伤骨科杂志 2011

30 2.27% 未来展示技术中的机器人 期刊论文 薛苏杭 等 装备机械 2010

31 2.27% 脊柱微创手术机器人系统(遥控型)及关键技术研究 学位论文 张鹤 第三军医大学 2012

32 2.27% 机器人与全矿山自动化 期刊论文 李东晓 等 工矿自动化 2007

33 2.27% 生命的模仿还是进化从电子庞物看机器人世界 期刊论文 Zobot 大众硬件 2003

34 2.27% 机器人现状与前景分析 期刊论文 顾水恒 等 现代商贸工业 2010

35 2.27% 擂台机器人的设计与制作 期刊论文 龙威林 产业与科技论坛 2014

36 2.27% 全方位移动机器人的运动建模与控制 学位论文 张翮 浙江大学 2005

37 2.27% 自主式水下机器人传感器状态监测技术研究 学位论文 孙瑞琛 哈尔滨工程大学 2005

38 2.27% 不确定性机器人的几种控制策略研究 学位论文 陈浩宇 燕山大学 2005

39 2.27% 围棋机器人系统开发 学位论文 俞清 同济大学 2005

40 2.27% 六自由度机器人三维仿真平台及工作空间的研究 学位论文 叶燕华 西安电子科技大学 2013

41 2.27% 机器人图像传感技术的研究 学位论文 李振湘 东北大学 2008

42 2.27% 四自由度平面关节型机器人结构分析与优化 学位论文 张进伟 东北大学 2008

43 2.27% ROBOCUP中型组机器人视觉系统的研究与开发 学位论文 李铁军 山东大学 2006

44 2.27% 围棋机器人驱动系统的研究与实现 学位论文 陈李 同济大学机械工程学院 2008

45 2.27% 轮式移动机器人复杂控制与研究 学位论文 徐凌桦 贵州大学 2009

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1667531.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zhcsgkzz201107016.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_zbjx201001002.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2163776.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_mkzdh200705014.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_xdsmgy201008214.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Periodical_cyykjlt201408046.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y689060.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y780558.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y733415.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y696669.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D363872.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842399.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1841958.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y982411.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1810999.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D213170.aspx
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序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

46 2.27% 自主式足球机器人视觉与控制系统设计 学位论文 凌建国 东北大学 2004

47 2.27% 基于声纳的移动机器人局部路径规划研究 学位论文 杨光 华中科技大学 2008

48 2.27% 基于atmega128清扫机器人的控制系统设计与研究 学位论文 凌双明 湖南大学 2014

49 2.27% 浅水轻型AUV原理样机初步设计与实验 学位论文 张小波 中国海洋大学 2007

50 2.27% 基于嵌入式系统的开放式教育机器人控制器 学位论文 王宁 郑州大学 2007

51 2.27% 管道清灰机器人操作臂运动学及可靠性分析 学位论文 王翀 兰州理工大学 2008

52 2.27% 机器人PID控制技术的研究 学位论文 王国安 东北大学 2008

53 2.27% 泳池清洁机器人路径规划的设计与实现 学位论文 熊伟 北京工业大学 2008

54 2.27% 中国象棋对弈机器人控制系统研究 学位论文 毕津滔 哈尔滨理工大学 2009

55 2.27% 不确定机器人的耗散性鲁棒控制 学位论文 郭继丽 燕山大学 2003

56 2.27% 仿人机器人设计及步行控制方法 学位论文 汤卿 浙江大学控制科学与工程学系 2009

57 2.27% 全自动研磨机的研究和设计 学位论文 詹承先 厦门大学 2008

58 2.27% 基于DSP的多功能智能机器小车的研究 学位论文 陆凯峰 江南大学 2008

59 2.27% 室内清洁机器人的全区域路径规划及避障研究 学位论文 曾岑 江南大学 2008

60 2.27% 基于μCOS-Ⅱ和ARM微控制器的下棋机器人设计 学位论文 张喜 上海交通大学 2008

61 2.27% 双足步行机器人本体设计 学位论文 冯光鹏 西华大学 2010

62 2.27% 轮式机器人的分析与设计 学位论文 谭玉林 西华大学 2010

63 2.27% 基于ARM和FPGA的无线遥控仿人机器人双重控制系统研究 学位论文 孟庆仙 云南大学 2010

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y576255.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D508173.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y2764335.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1071075.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1062058.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1292261.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1842604.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1570195.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1547866.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1640420.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1443728.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1398815.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1397776.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_D059910.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750451.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1750361.aspx


9

                                                    论文相似性检测报告

查看全文报告请点击

说明：

1.总相似比≈送检论文与检测范围全部数据相似部分的字数/送检论文总字数

2.参考文献相似比≈送检论文与其参考文献相似部分的字数/送检论文总字数

3.排除参考文献相似比=总相似比-参考文献相似比

4.剩余相似比≈总相似比-典型片段总相似比

5.本报告为检测系统算法自动生成，仅供参考

序号 相似比 相似论文标题 参考文献 论文类型 作者 来源 发表时间

64 2.27% 基于视觉系统的全自主机器人控制系统研究 学位论文 牟云霞 西安工业大学 2008

65 2.27% RoboCup小型组（F-180）足球机器人的运动控制和路径规划 学位论文 周科 浙江大学 2004

66 2.27% 基于力信息的机器人主动柔顺装配研究 学位论文 朱阳光 南京理工大学 2002

67 2.27% 实用型陪护机器人路径规划方法的研究与实现 学位论文 赵真明 东南大学 2009

http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1554545.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y581353.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y532090.aspx
http://d.wanfangdata.com.cn/Thesis_Y1651606.aspx
http://check.wanfangdata.com.cn/HtmlReport.aspx?id=copydetect_8a633f3f-cf60-49e8-8720-508f144f4918&reportid=3b8a8aa9-6ed1-4ec2-8ba3-a5ec009af6f4&sign=M2I4YThhYTktNmVkMS00ZWMyLThiYTMtYTVlYzAwOWFmNmY0fFBlcnNvbi4yMDEzMjAxNXdhbmc%3d
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