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前  言
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空间霍尔电推进功率处理单元测试方法

1 范围

本标准规定了空间霍尔电推进功率处理单元(以下简称“功率处理单元”)的功能和主要性能参数的

测试方法。
本标准适用于功率处理单元的测试。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T13722—2013 移动通信电源技术要求和试验方法

GB/T14714—2008 微小型计算机系统设备用开关电源通用规范

3 术语、定义和缩略语

3.1 术语和定义

GB/T13722—2013及GB/T14714—2008界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1.1
输出电压准确度 accuracyofoutputvoltage
电源模块输出电压实测值相对于设定值的准确度,按式(1)计算。

AV1=
|ΔV1|

V1
×100% ……………………(1)

  式中:

AV1 ———电源模块输出电压准确度,以%表示;

ΔV1———电源模块输出电压设定值和实测值的差值,单位为伏特(V);

V1 ———电源模块输出电压设定值,单位为伏特(V)。

3.1.2
输出电流准确度 accuracyofoutputcurrent
电源模块输出电流实测值相对于设定值的准确度,按式(2)计算。

AI1=
|ΔI1|

I1 ×100% ………………………(2)

  式中:

AI1 ———电源模块输出电流准确度,以%表示;

ΔI1———电源模块输出电流设定值和实测值的差值,单位为安培(A);

I1 ———电源模块输出电流设定值,单位为安培(A)。

3.1.3
最小控制步距 minimumcontrolinterval
在保证输出电压/电流线性度的前提下,可以设置的最小输出电压/电流步距幅值。
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