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前  言

  本文件按照GB/T1.1—2020《标准化工作导则 第1部分:标准化文件的结构和起草规则》的规定
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本文件起草单位:北方夜视技术股份有限公司、中国科学院国家天文台、中国计量大学、北方夜视科

技(南京)研究院有限公司、长春理工大学、中国科学院空天信息创新研究院。
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孙建宁、张勤东、王健、欧阳名钊、卢永红、张振、徐昭、姜博文。
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龙虾眼型聚焦光学元件性能测试方法

1 范围

本文件描述了龙虾眼型聚焦光学元件的X射线焦距、十字臂垂直度、点扩散函数均匀性、角分辨

率、有效面积、有效面积均匀性、半能宽等性能的测试方法。
本文件适用于空间天文、医疗成像、海关检测、物质分析等X射线聚焦成像领域使用的龙虾眼型聚

焦光学元件的性能测试。其他用途的龙虾眼型聚焦光学元件参照使用。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中,注日期的引用文

件,仅该日期对应的版本适用于本文件;不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于

本文件。

GB/T1185—2006 光学零件表面疵病

GB50073 洁净厂房设计规范

GBZ117—2022 工业探伤放射防护标准

3 术语和定义

下列术语和定义适用于本文件。

3.1
龙虾眼型聚焦光学元件 lobstereyemicroporeoptics;MPO
基于掠入射反射原理对X射线进行会聚,由龙虾眼复眼式微小方形微通道构成的球面光学元件。

3.2
像距 imagedistance
X射线聚焦图像中心位置与 MPO凹面球心之间的距离。

3.3
物距 objectdistance
X射线光源与 MPO凸面球心之间的距离。

3.4
十字臂垂直度 perpendicularityofcrossline
聚焦十字线横线和竖线的夹角。

3.5
点扩散函数均匀性 uniformityofthepointspreadfunction
在焦距位置处,点扩散函数拟合为椭圆,椭圆长轴减去短轴的差值与椭圆长轴的比值。

3.6
有效面积 effectivearea
MPO几何面积与光子传输效率的乘积。
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